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Marzocchi Pompe fu fondata nel 1961 da Guglielmo e Stefano
Marzocchi a Casalecchio di Reno, nelle vicinanze di Bologna.
Oggi, Marzocchi Pompe ¢ la capofila di un gruppo industriale
il "Gruppo Marzocchi” che occupa pi di 400 persone.

Il Gruppo, di proprietd e direfto da Adriano e Paolo Marzocchi,
opera nei seffori delle pompe e dei motori idraulici e dei sistemi
di sospensione per motociclette e mountain bikes.

Marzocchi Pompe ha sviluppato nel corso degli anni le sue
dimensioni e la sua gamma di prodotti, arrivando ad essere
oggi uno dei maggiori produttori di pompe e di motori idraulici
ad ingranaggi esterni.

Marzocchi Pompe grazie alla stima e alla fiducia accumulata
nel fempo, si presenta oggi come "pariner” affidabile, in grado
di mettere @ ﬁsposizione del clienfe uno specifico know-how,
un'alta qualita e un oftimo servizio per tutte le applicazioni
idrauliche.

Marzocchi Pompe 6bira ocHoBaHa B 1961 mabepmo n CtedaHo
Map3oyuu, B Kacareyuno An PeHo, B MpeAMECTbAX BOAOHbBM.

CeroaHsa Marzocchi Pompe BO3rAaBASiET MHAYCTPUBABHYHO rpymnmy -
Marzocchi Group, Ha koTopo# pabotatotr 6oaee yem 400 yeroBEK.
lpynna, npuHaarexaluas v ynpasasemas AapmaHo v [lono Map3souum
pabotaer B 06AaCTH rMaApPaBANYECKMUX HAaCOCOB U MOTOPOB, M MOABECOK
A MOTOLUMKAOB M FOPHBIX BEAOCHIMEAOB.

Marzocchi Pompe 0AHOBPEMEHHO pa3BuTa B 000MX HanpaBAEHUSX

M aCCOPTUMEHT MX MPOAYKLIMU B HACTOALLEE BPEMS OAMH U3 AYYLLNX
CPeAM OCHOBHbIX MPOM3BOAMTENEHN BHELLHUX LUECTEPEHHBIX HACOCOB
Y rMAPOMOTOPOB.

Ce#tuac Marzocchi Pompe 0AMH M3 caMbiX HaAEXHbIX NapTHETPOB,
4TO MO3BOASIET 3aKa3umKy MOAYYUTb CrIELMaAbHbIE TEXHOAOTHH,
BbICOKOE Ka4yecTBO M 6e3ynpedHbif CepBUC AAS BCEX
rMAPaBAMYECKMX MPUAOXEHNH, BAAroapaps 3HaMEHUTOCTU U OMbITY
AOCTUTHYTBIM 3@ MHOTHME FOAbI.
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INFORMAZIONI GENERALI

PROGETTO DI BASE

MARZOCCHIPOMPE

HIGH PRESSURE GEAR PUMPS

OGLUAAVHOOPVAL

OIMNUCAHUE KOHCTPYKLIUN

Il motore bidirezionale ad ingranaggi esterni & un componente

sempre piu' impiegato nei moderni impianti cleodinamici dove

venga richiesta all'albero una erogazione di coppia di adeguata

intensitd.

Esso unisce in sé caratteristiche di versatilita, resistenza, lunga

durata. La semplicita nella costruzione, rispetto a mofori di altra

fipologia (p.e. a pistoni, orbitali ecc.] permette costi d'acquisto

e di manutenzione confenuti.

Il consolidamento di questi concetti base, uniti alla continua

evoluzione dei prodotti, allo sviluppo della progeftazione

e della ricerca basate su decenni d'esperienza, alla precisa scelia

dei materiali, alla costante cura sia del processo di produzione

che dei test di componenti prodotii in grande serie, hanno

ora consentito ai motori bkﬁreziong\i ad ingranaggi Marzocchi

di raggiungere elevati e ripetitivi standard qualitafivi.

Per questo motivo i nosiri prodotti possono essere soffoposti

a gravose condizioni di lavoro e permettere quindi la resa di elevate

potenze idrauliche. Tutio cid, unito ad oftimi rendimenti idromeccanici

e volumetrici, ad una limitata emissione acustica e, fattore

non frascurabile, a quote d'ingombro confenute e peso limitato

in rapporto alla potenza resa.

In funzione di questo, Marzocchi ha rinnovato la propria gamma

di prodotti, ora presentati con la nuova denominazione AIMT,

AUM2 e ALM3, adatti alle pid varie applicazioni sia nel seftore

mobile che industriale.

Generalmente quesfi motori bidirezionali ad ingranaggi sono

composfi da una coppia di ruote dentate supportate da due boccole

di alluminio, un corpo, una flangia per il fissaggio e un coperchio

di chiusura.

Sull'albero della ruota condutirice sporgente dalla flangia & montato

un anello di fenuta accoppiato con un anello mefallico di rinforzo

ed enframbi trattenuti nella propria sede da un anello elastico

di bloccaggio.

Il corpo & un profilato offenuto affraverso processo di esfrusione,

flangia e coperchio sono oftenuti atfraverso processo di

pressofusione; sono futti cosfruiti con speciali leghe d'alluminio

ad alta resistenza, tali da poter garantire minime deformazioni

anche se softoposti ad alte pressioni.

le ruote denfate sono realizzate in acciaio speciale; il processo

di produzione comprende le fasi di cementazione e di tempra;

la successiva reftifica e superfinitura permetiono di oftenere

un elevatissimo grado di finitura superficiale.

la corretia progetiazione del profilo del dente e la realizzazione

di buone geometrie concorrono all'oftenimento di bassi livelli

di pulsazione e rumorosita del motore durante il funzionamento.

le Eocco\e sono offenute aftraverso processo di pressofusione

utilizzando una speciale lega di alluminio che unisce eccellenti dofi

di antifrizione ad una elevata resistenza; sono inoltre dotate

di cuscinetti a strisciamento di tolleranze ristrefte con rivestimento

in materiale speciale antifrizione.

Specifiche e simmetriche aree di compensazione realizzate sulle
occole e isolate da speciali guarnizioni preformate dotate

di particolari anelli antiesfrusione, concedono capacitd di movimento

assiale e radiale alle boccole proporzionale alla pressione

di funzionamento del motore. Con questo sistema & possibile

garantire, insieme ad una drasfica riduzione dei frafilomenti inferni

ead Un'o&ieguqfo lubrificazione (Telle parti in movimento,

oftimi rendimenti meccanici e totali.

LllecTepéHHbIE rMAPOMOTOPbI C BHELUHUM 3aLENAeHUEM ABASIKOTCA
MOMyAAPHBIMU COCTaBASIOLLMMU TaKUX TMAPOCUCTEM, B KOTOPbIX
HeobX0AMMO NePEeAaTb OT MOTOPa MOMEHT HYXHOH MHTEHCUBHOCTM.

WX cBokicTBa pa3HOCTOPOHHUE - XECTKOCTb M AOATMI CPOK CAYXObI.
MpocTasi KOHCTPYKUMSA M0 CPABHEHUIO C ADYTMMM TURaMU MOTOPOB
(MOPLUHEBLIMH, POTOPHLIMMU U T.A.) rapaHTUPYET HU3KYH CTOMMOCTb
nprobpeTeHms u 06CAyXMUBaHUS. braroaapsi OCHOBHBIM KOHLENLMSAM,
COBMECTHO C MOCTOAHHbLIM YAYYLLIEHWEM AnU3akiHa M CBOKCTB MPOAYKLMM,
OCHOBAHHOM Ha MHOMX roAax MCCAEAOBaHMI M OMbITE, TOYHOCTU B BbIBOPE
MaTepranoB, MoAPOBHbLIM OTCAEXMBAHMEM NPOM3BOACTBEHHOMO NpoLecca
M TeCTamMu BblMyCKaeMblX CEpUMHO yacteu, Marzocchi 3anyckaer HoBblE
LUECTEPEHHbIE TMAPOMOTOPbI C BbICLIMMM CTaHAAPTaMu Ka4yecTaa.

IMo 370/ MPMUMHE HaLLa MPOAYKLMS MOXET paboTatb B TAKEAbIX

ycAoBUsIX paboThl M nepeaaBaTb BOAbLLYIO TMAPABAMUYECKYIO SHEPTHIO.
Bonee Toro, xapakTepHori yepTon HacocoB Marzocchi siBastotes

XOPOLUME MMAPABAMYECKME, MEXaHnYeckue u 0bbémHbie KIMA,

HU3KMM ypOBEHb LLYMa, U MOCAEAHEE HO HE MEHEE BaXHOE - KOMNaKTHble
pa3mepbl U HU3KOE OTHOLLEHUE BECA K MOLLHOCTY.

Marzocchi Pompe 06HOBMA@ aCCOPTUMEHT MPOAYKLIMH, KOTOpasi

TEnepb UMEET HoBble Ha3BaHus ALM1, ALM2 n ALM3, uto cooTBeTcTByeT
LUMPOKOMY AMana3oHy NPUMEHEHHS, U B MPOMbILIAEHHOCTH,

1 B MOBMABHOM CEKTOpE.

B 0CHOBHOM 9TH LLECTEPEHHBIE TMAPOMOTOPLI 0ObIYHO CoAepXaT
3ybuartyro napy, noAAepKXMBaEMyto ABYMS aMOMUHUEBBIMU BTYAKaMM,
KOPMYC, MPUCOEAUHUTENbHBIN PAGHEL, U KPbILLKY.

Bana BeayLLero Koneca, MPOEKTUPYEMbIH Ha PaCcCTOSIHUM OT pAaHLa,
3aKPENAAETCA YNAOTHUTEABHBIM KOAbLIOM, B ape ¢ METarMYECKUM,

A yCHAeHHST, 06a KOAbLIA GUKCUPYHOTCS 3aXUMHBIMMU KOAbLIGMMU.

Kopnyc crnpoguaMpoBaH noCPEACTBOM AUTbS, TOrA@ Kak KpbILLKa U praHeL
MOAYYEHbI MOCPEACTBOM AUTBSI MOA AABAEHWEM, BCE YacTu CAeAaHbl U3
CcrneumanbHoro BbICOKOMPOYHOro aAkOMUHMEBOrO CIAGBa ANS YMEHbLLIEHUS
Aedopmaumu npu BbICOKOM AABAEHUM.

Konéca u3roToBASIKOTCA U3 CrieumabHbIX CTarek. pouece ux npon3BoACTBa
BKAKOYAET B cebs LieMeHTaLMIo 1 3aKaAky. [10cae Koaéca NpUTMPaKoTCS U
LUAUQYHOTCS AN OAYYEHUS BbICOKOIO Ka4eCTBa YACTOTbI MOBEPXHOCTH.
HyXHbI# npoguAb 3yba 1 reoMeTPUIECKUE NPONopLMM obecneunBaroT
HU3KMI ypOBEHb NMyAbCALIMM U HU3KMI YPOBEHB LLIYMa, B npoLiecce paboTbl
mMoTopa.

BTYAKM M3roTaBAMBAIOTCSA M3 CELMaNbHOIO BbICOKOMPOYHOIo aAtOMUHNEBOrO
crnAaBa € HU3KMM KO3GPUUMEHTOM TPEHUSA U MPOM3BOAATCA AUTLEM

MOA AGBAEHUEM, YTO NPUAAET UM BbICOKUE aHTUDPUKLMOHHBIE 1
MPOYHOCTHbIE XapaKTEPUCTUKN. KpOME TOro, OHU OCHaLLAKTCA
AHTUPPUKLUMOHHBIMM MOALLUMITHUKAMM, MOCAKEHHBIMMU C HATATOM.
CreunanbHble CUMMETPUYHBIE KOMIEHCHPYIOLLME 30HbI Ha BTYAKaX,
YNAOTHAEMbIE CrieLMarbHbIMU, NPEABAPUTEALHO CIPOPUAMPOBAHHbLIMM
YNAOTHEHUSIMM C CrIeLMaAbHbIM 3aLLMTHBIM KOAbLIOM, MO3BOASIKOT MOAHOCTBHO
CBOBOAHbIE NEPEMELLIEHHS BTYAOK B OCEBOM U PAAMAALHOM HaNPaBAEHHUSX,
KOTOPbIE MPOMOPLIMOHAAbHBI paboyemy AABAEHHMIO TMAPOMOTOPA.

TaknuM 06pa3oM BHYTPEHHUE YTEUKM 3aMETHO CHUXEHBI, TaKMM 06pa3oM
rapaHTUPYHTCS XOPOLLME pabodmre XxapaKTePUCTUKM Hacoca

(B nokasateAsix M MexaHuyeckoro v obuiero KIMA) n Heobxoanmas

cMa3ka ABMXYLLIMXCSA YyacTel Hacoca.



COMPONENTI BASE DEL MOTORE

1
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3
4
5
6
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INGRANAGCIO CONDUTTORE
INGRANAGGIO CONDOTTO
BOCCOLE

CORPO

FLANGIA

COPERCHIO

ANELLO DI TENUTA
GUARNIZIONI COMPENSAZIONE
ANTIESTRUSIONE

ANELLO ELASTICO D'ARRESTO
ANELLO DI SOSTEGNO

|MARZOCCHIPOMPE

OCHOBHBIE COCTABHBLIE YACTH TMAPOMOTOPA
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BEAYLLIAA LUECTEPHA

BEAOMASA LUECTEPHA

BTYAKH

KOPIMYC

OAAHEL

KPbILLIKA

YNAOTHEHUWE BAAA
KOMIEHCUPYIOLLME YITAOTHEHMA
MPOTUBOBLITAAKUBAIKOLLME YIAOTHEHWA
CTOIMOPHOE KOAbLIO

OMOPHOE KOAbLIO
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GAMMA DI PRODOTTO ACCOPTUMEHT NMPOAYKLIUU

Motori bidirezionali. PeBepcuBHbIE TMAPOMOTOPbI

Sono prodotti in tre differenti gruppi AIMT, ALM2, ALIM3. OHM NPOM3BOAATCA B TPEX pasHbIX rpynnax. O4eHb XOPOLUME OTHOLIEHHSA
Un vantaggioso rapporto pofenza,/peso e potenza,/dimensioni MOLLHOCTM K BECY M pa3Mepam AatoT LIMPOKUI AMana3oH pabodmx
permette una elevata disponibilita di cilindrate all'inferno di ogni 06BEMOB B Kaxaod rpynne (vexay 2.8 u 87cm3/06). LUNpoKuit Aanasox
S%”JPPO [comprese fra 218 e 8/ Cms,/ 9”01- o paspeLLEHHbIX CKOPOCTEH, OTAMYHASA YHKLMOHaABHOCTb MPK UX

Il vasto range di velocita ammesse, 'eccellente funzionalita anche paboTe B PSAY, COBMECTHO ¢ GONbLUMM FOATIOPOM U OFPAHUUEHHBIMMU

nell'uso in serie, con confr opressioni elevate e portate di drenaggio
contenute, permettono ai motori bidirezionali della serie ALM buone
caratterisiche di spunfo in presenza o meno del carico.

I drenaggio & sempre esterno e viene ricavato tramite una porta
filettata sul coperchio.

la nosfra gamma di produzione permette di poter scegliere diverse
opzioni di flange, alberi o porte d'dlimentazione e mandata.

Motori monodirezionali.

yTeukamu AaroT MoTopam cepur ALM o4eHb XopoLLne XapakTepUCTUKM
npu nycke ¢ nan 6e3 Harpysku.

YTeuku Bceraa BHELLHUE M OHU MPOUCXOASIT Yyepe3 pe3bboBoe 0TBepCTHe
B KPbILLKE.

AOCTynHbI pasAnyHble GAGHLbI U BaAbl.

HepeBepcuBHbIe ruapoMoTOpbI.

Y 3TUX MOTOPOB HET BHELLHUX yTEYEK 1 OHU MOTYT UCMIOAL3OBATLCA C

Sono privi di drenaggio esterno e possono essere ufilizzati con MaKCHMaAbHbIM MOAMOPOM 6 Gap, OHU MOIYT IPUMEHSTECA B 0BOMX
contropressione massima di 6 bar; possono essere forniti n AeBom (ALM...S) uam npasom (ALM...D) ncroaHeHusx. AoctynHble paboume
configurazione sinistra (ALM... S| o destra [ALM... D). le cilindrate 06bEMbI A5 rpyrnbl ALM1 or 1.4 A0 13.8cM%/06, ans rpyniel ALM2
disponibili sono per il 9“’:? S AL/\/3\1 dO 14 a ‘] 3,8 cm®/giro, per il ot 4.5 20 35.2cM3/06, a ard rpynnsl ALM3 ot 20 a0 87¢cm3/06.

gruppo AM2 da 4,5 a 35,2 cm®/giro e per il gruppo AM3 da B cAyyae npuMEHEHHS, KOrAa MoANop 6oAbLLe 6 6ap, KOHCYALTAHT MOXET

o
20 a 87 cm?/giro. L MoACKa3aTh Bam 60Aee MOAXOAAILLEE peLLeHHe.
Per applicazioni specifiche dove siano richiesti valori di

contropressione superiori ai ¢ bar, si prega di contattare il nosfro
Ufficio Tecnico-Commerciale.

T T T [ [ [ [ [ I
1421 28 35 41 52 62 76 93 10 138

[ I T [ [ [ [ I [ [ [ I
45 64 708396 115 4] 160 179 211 87 255 82 352

2 n B B B ) 61 7] 78 %
cilindrata [cm?/giro] - pabounit 06bém [cm3/06]
VERSIONI SPECIALI CINELIMAAbHBIE BEPCUU
Sono anche disponibili versioni per ufilizzi speciali: AN crieumanbHbIX LIEAEH AOCTYMHbI:
V' Versione per impieghi con fluido ad dlte temperature. “Vv”  Bepcus paspaboTaHHas A XUAKOCTEN C BbICOKMMM TeMepaTypamMu.
Campo di utilizzo da -10°C a +120°C. Tra -10°C e +80°C Auanasor mexay -10°C and +120°C. B ananasoHe -10°C and +80°C
sono permesse pressioni massime come da fabella prodotio; AOMYCTUMBI MaKCUMMaAbHbIE AGBAEHHUS, KOTOPbIE YKa3aHbl B TabAULE

napameTpoB n3AeAns. BHe 3Toro AnanasoHa Pc (CMm. cTpaHuLy 8) He AOAKHO

oltre, non eccedere PC [pagina 8). G MDEBBILIEHO

"WV Versione per impieghi con fluido ad alte temperature. “W”  Bepcusi paspaGoTaHHas A KMAKOCTEN C BbICOKUMM TeMmepaTypamu.
Campo di utilizzo da -10°C a +150°C con pressione AvanasoH mexay -10°C and +150 °C ¢ MaKcMManbHbIM AGBACHUEM
massima 20 bar. 20 6ap.

"ST"  Versione per impieghi con fluido ad dlte e basse temperature. “ST” Bepcusi paspaboTaHHas S XKUAKOCTEN C BLICOKUMM MAM HUSKUMM
Campo di utilizzo da -40°C a +120°C. Tra -10°C e +80°C Temnepartypamu. Ananason mexay -40°C and +120°C.

B ananasoHe -10°C and +80 °C aonycTMMbl MaKCMMaAbHbIE
AaBAEHUS], KOTOPbIe yKasaHbl B TabAMLE MapaMeTpOB U3ACAUS.
BHe 3T0ro Anana3oHa Pc He AOMKHO ObiTb MPEBbILLEHO.

sono permesse pressioni massime come da fabella prodotio;
al di sotto e oltre, non eccedere Pc.

ey : o . ayr  Bepcus paspabotaHHas AS KMAKOCTEN C HU3KUMM TeMmepatypamy.
H \g;%le de)eJnllir;Ef%ZI .Zo&gugig Oé%é%fﬂ%@iew 0°C AuanasoH mexay -40°C and +80 °C. B ananasoHe -10°C and +80°C
R AOMYCTUMbI MAKCUMaAbHbIE AGBAEHHS, KOTOPBIE yKa3aHbi B TabAnLe
sono per messe pr essioni massime come da fabella pr odotto; NapameTpoB M3AeAs. BHe 3Toro AManasoHa Pc He AOKHO
al di softo, non eccedere Pc. 6bITb MPEBbILLEHO.

le qui sopra sigle identificative sono da specificarsi nel campo
GUARNIZIONI. 311 onmcaHua AOAKHBI BbiTb yKa3aHbl B rpage YIIAOTHEHMA.



INFORMAZIONI TECNICHE

Per oftenere dai motori della serie ALM Marzocchi le migliori

condizioni in termini di durata e presfazioni si consiglia di seguire

le raccomandazioni e i suggerimenti di installazione ed utilizzo

indicate nel presente cafalogo.

Per quanto riguarda il sistema idraulico nel quale andrd inserito

il motore, valgono alcune considerazioni generali: prestare molia

cura nella progettazione e nella realizzazione dell'intero impianto,

in special modo per quanto riguarda i condotti d'alimentazione,

di mandata, dj ritorno, dj drenaggio e la posizione dei component

presenti [valvole, filtri, serbatoi, scambiatori di calore, accumulatori,

ecc.).

E inoltre importante dotare l'impianto di idonei sistemi dj sicurezza,

di strumentazione affidabile e di sistemi adeguati atti ad evitare

tyrbolenze nel fluido e ad evitare I'entrata in circolo nel sistema
aria, acqua o contaminanti di vario genere.

E fondamentale dotare ['impianto di un’idoneo sistema di filirazione.

NOTE PER L'INSTALLAZIONE

MARZOCCHIPOMPE

HIGH PRESSURE GEAR PUMPS

TEXHNHMECKAHVIHOORIVIAUYH

[MoxanyricTa, CTPOro CAEAyMTE yka3aHUsIM Mo cOOPKE M IKCrAyaTaLmu,
AQKLLUMXCS B 3TOM KaTaAore AN HauAydLiero pexuma pabotsl 1
AOATOro cpoka cAyx6bl ruapomotopos cepun ALM Marzocchi.
Hekotopbie 0cHOBHbIEe TpebOBaHHS AONKHBI ObiTh BbIMOAHEHbI B
TMAPaBAMYECKON CUCTEME, B KOTOPYIO AOKEH ObiTb YCTaHOBAEH MOTOP.
0Ocob0e BHUMaHHe AOMKHO ObITb YAEAEHO AM3akiHy U cOOpKe
rMAPaBAMYECKON CUCTEMBI, 0COBEHHO BCaChiBaoLLEMY,
HarHeTateAbHOMY, BO3BPaTHOMY M CAMBHOMY Tpy60MpoBoAaM M
MOAOXKEHMSAM YacTel cucTeMbl (KAanaHoB, puabTpoB, 6akos,
TeNN00BMEHHUKOB 1 aKKyMYASITOPOB). YCTPOKCTBA AAS MPaBMABHOM
3aLUNTbI U HAAEXHDBIE MHCTPYMEHTbI AAS YCTP@HEHUS TYPOYAEHTHOCTU

B XMAKOCTU M MPEAYNDEXAEHUS TONaAaHUs B CUCTEMY BO3AyXa, BOAbI
WAM CTOPOHHMX TeA, TaKKe SABASKOTCS BaXHbIMU. Takxe 04eHb BaxHO
0CHaCTUTb TMAPABAMYECKYIO CUCTEMY GUALTPYHOLLMM YCTPOICTBOM.

UHOOPMALINA 110 YCTAHOBKE

Prima di awiare |‘im§310mo a regime, consigliomo di osservare alcuni
semplici accorgimenti.
- Verificare, nel caso di motore unidirezionale, che il senso
i rofazione sia coerente con il lato da cui perviene
alimentazione.
Controllare l'accoppiamento fra I'albero del motore e ['ufilizzo:
& necessario che Il collegamento non induca carichi assiali
o radiali.
Proteggere |'anello di tenuta dell'albero del motore in caso
di verniciatura; verificare la pulizia nella zona di contatto
fra anello di tenuta ed albero: la presenza di polvere
pud accelerare le usure e causare delle perdite.
Verificare che nelle flange di connessione alle porte
di alimentazione e mandata non siano presenti frucioli,
sporco od altro.
Assicurarsi che i terminali dei condotti d'aspirazione della pompa
di alimentazione e di ritomo siano sempre al di sotto del livello
del fluido e comunque il pit possibile lontani fra di loro.
Durante il primo awiamento, scollegare lo scarico della pompa
di alimentazione per permettere di spurgare I'aria del circuito.
Durante il primo awiamento, tarare le valvole limitatrici
di pressione al minor valore possibile.
Evitare di sotioporre il motore ad un regime di rotazione inferiore
a quello minimo consentito in compresenza di livelli di pressione
superiori a P.
Evitar e partenze softo carico in condizioni di bassa temperatura
o comunque dopo lunghi periodi d'inattivitd.
Awviare ['impianio per qualche istante affivando futia
la componentistica; sfi(jore successivamente il circuito
er verificame |'effettivo corretto riempimento.
erificare il livello del fluido nel serbatoio dopo il caricamento
di tutta la componentistica.
Aumentare infine gradualmente la pressione, tenendo controllate
le tfemperature de?ﬂuido e delle lire parti in movimento,
confrollare la velocita di rotazione fino a raggiungere i valori
di esercizio previsti che devono mantenersi enfro i limiti indicati
del presente catalogo.

lNepea 3anycKom cUCTEMbI Ha MOCTOSIHHYHO paboTy Mbl Mpesiaraem
MPYHSAT HEKOTOPBIE MPOCTLIE MPEAOCTOPOXHOCTH.

- B cayyae HepeBepCMBHOIro MOTopa MPOBEPHUTL YTOObLI HanpaBAEHHE
BpaLLeHuss 6bIA0 COrAacoBaHO C BCaChlBatoLIEH CTOPOHOM.
[poBepPUTL NPaBUAbHYH OPUEHTALMIO BaAa MOTOpPa,

M KAMEHTY HEOBX0AMMO CAeAaTh Tak, YT0Obl COEAUHEHME He
HarpyXxaaocb 0CEBbIMU U PaAMaAbHbIMM Harpy3Kkamu.

« 3awmTnTe ynAoTHEHUE BEAYLLEro BaAa BO BPEMS MOKPACKH.

- [lpoBepbTE YMCTOTY MOBEPXHOCTM KOHTAKTa YIAOTHEHUS M BaAa:
MblAb MOXET CMPOBOLMPOBATL ObICTObLIM M3HOC U YTEYKM.
YaaAuTe BCH rpsi3b, CTPYXKY M BCE MOCTOPOHHUE TeAa OT
NPUCOEAMHUTEABHBIX GAGHLIEB BXOAHOIO M HArHETATEABHOIO
KaHaAoB.

YA0CTOBEPLTECH, YTO BCAChIBAKOLLUMI TPYOONPOBOA MUTATEALHOIO
Hacoca 1 CAUBHOM TPyBOMpPOBOA HAaXOAATCA HUXE YPOBHS
XKMAKOCTU M HaXOAATCA Kak MOXHO AaAblUe APYr OT Apyra.

- OTCOEAMHMTE APEHAX MUTATEABHOIO Hacoca BO BPEMS Mycka

AASl OTBOA@ BO3AYXa.

lpy nepBOM 3anycke yCTaHOBUTE NMPEAOXPAHMTEAbHbIN KAanaH

Ha MUHUMaAbHO BO3MOXHOE 3Ha4YeHue.

U3berarite paboTbl MOTOPA CO CKOPOCThIO HUXE MUHMMAAbHO

AOMYCTUMOM U C A@BAEHUEM Bbilue yem P1.

He 3anyckarite cuctemMy rnoa Harpy3Kow npu HU3KOM Temnepartype

M10CAE AAMTEABHOM OCTAHOBKM. 3anycTute CMCTEMY U Yepes

HECKOAbKO MMHYT BKAKOUMTE BCE KOMITOHEHTI, yAGAMTE BO3AYX

M3 KOHTYpa AAS €0 NPaBMAbHOIO 3aMOAHEHUS.

poBepbTe ypOBEHb XUAKOCTH B BaKE MOCAE Harpy3ku

BCEX COCTaBASIHOLUMX.

- W HakoHeL, nocTeNeHHO yBeAuMBaKTe AaBAEHME, MOCTOSIHHO
NPOBEPSS XMUAKOCTb M TeMepatypy ABUXYLLMXCSA YacTel,
NpoBePSANTE CKOPOCTb BPALLEHMS MOKa HE AOCTUTHUTE
YCTaHOBAEHHbIX 3HaYeHMH, KOTOPbIE AOMKHBI BbITb B MPEAEAaX,
yKa3aHHbIX B 3TOM KaTaAore.



PULIZIA DELL'IMPIANTO E FILTRAZIONE

MARZOCCHIPOMPE

HIGH PRESSURE GEAR PUMPS

OYUCTKA M OUALTPALIA PABOYEN XXUAKOCTU

E ormai universalmente riconosciuto che la maggior parte

dei prematuri cali di prestazioni dei motori & dovuta ad un loro
funzionamento con fluidi contaminati; I'estrema riduzione delle
folleranze che contraddistinguono i componenti dei motori e il loro
conseguente funzionamento con giochi ridoffi, possono essere
immediabilmente compromessi se non si pone estrema cura

nel mantenere il fluido pulito.

E comunemente accertato che le particelle circolanti continuamente
nel fluido agiscono come agente abrasivo danneggiando le superfici
con cui vengono a contatto e confribuendo alla formazione

di ulteriore contaminante.

Per questo raccomandiamo di porre molta attenzione alla pulizia
in fase di awiamento e ol mantenimento della stessa nell'impianto.
Cli inferventi necessari per controllare e limitare il grado

di confaminazione devono essere effeffuati in maniera preventiva
e correffiva.

le azioni preventive comprendono l'accurata pulizia dell'impianto
durante la fase di montaggio, la conseguente eliminazione delle
bave residue, delle scorie delle saldature ecc., ed il trattamento
del fluido prima del riempimento.

L'iniziale livello di contaminazione del fluido usato per riempire
Iimpianto non dovrebbe superare la classe 18,/15 [rif. ISO 44006).
Tale livello potrebbe essere superato anche da fluidi nuovi;
prevedere quindi una adeguata filtrazione anche al momento

del riempimento dell'impianto e comunque ad ogni rabbocco.
Dimensionare adeguatamente il serbatoio facendo in modo che
abbia una capacitd proporzionata al volume del fluido spostato
nel circuito in un minuto di funzionamento.

Il confrollo e la correzione dei livelli di confaminazione del fluido
durante il funzionamento si ofiene attraverso |'installazione di filtri
aventi la funzione di trattenere le particelle frasportate dal fluido
stesso.

Due sono i parametri che determinano la buona scelia del filtro:

il potere assoluto di filtrazione e il rapporto di filtrazione .

Bassi valori di potere assoluto di filirazione e alti valori del rapporto
di filtrazione B per particelle di piccole dimensioni concorrono a
garantire buone caratteristiche di filtrazione. E pertanto molio
importante limitare, oltre alle dimensioni massime, anche il numero
delle particelle di piv piccole dimensioni che oltrepassano il filtro.
Risulta pertanto evidente che, all'aumentare della pressione

di esercizio e al grado di sofisticazione dell'impianto, la filirazione
deve diventare sempre piv efficace.

Il sistema di filtrazione deve comunque garantire livelli

di contaminazione non superiori a quelli soffo riportati:

LLIMPOKO M3BECTHO, YTO BOABLUMHCTBO PAHHMUX 0TKA30B MOTOPOB MPOMCXOAST
6Aaroaaps 3arpsi3HEHUI0 XMAKOCTH. Pe3koe CHUXEHME pecypca
MPOMCXOAUT B KOHCTPYKLIMM MOTOPOB M, MO3TOMY, Ha MX paboTy

C MUHUMaAbHbIMM 3a30paMu CUAbHO BAMAET XUAKOCTb, ECAM OHa He
MOAHOCTbIO YMCTaS.

A0Ka3aHo, YTO YaCTUYKH, LUIMPKYAUPYHOLLUME B XMAKOCTM AEHCTBYIOT Kak
abpasnBHbIE MaTepuanbl, paspyLLias NOBEPXHOCTH, C KOTOPbIMM MPUXOAST
B COMPUKOCHOBEHUE, M YBEAMYMBAS KOAUYECTBO 3arpA3HEHMS.

Mo 310K MPUYMHE, YAOCTOBEPLTECH, YTO CMCTEMA MOAHOCTLIO UMCTa

BO BPeMs MycKa M COXPaHsIHTe €€ UUCTOk BO BPEMS BCEMO CPOKA CAYXKOb.
Heobx0AMMOE BMELLIATEALCTBO AN MPOBEPKU M OrPaHUHYEHMS
3arpsiBHeHNUs] AOMKHO MPOMU3BOAMTLCS MPEABAPUTEALHO U MPABUALHO.
MpeABapUTEAbHbIE AEHCTBMSI BKAKOUAOT B CEDS: MPABUAbHYIO OUMCTKY
cUcTeMbl BO BPEMS COOPKH, YAAAEHME 3aYCEHLIEB, YCTPAHEHHUE CBAPOYHOM
OKaAMHbI M YUALTPALMS KMAKOCTU NEPEA 3aAUBKOM.

HauanbHasi cTeneHb 3arpsi3HEHNS XMAKOCTM CUCTEMbI HE AOAKHA
npesbiwats knacc 18/15 (coots. ISO 4406). Aaxe CBEX1E XUAKOCTU MOTyT
npeBbILaTh 3Ty CTENEHb 3arPsI3HEHUS, NO3ITOMY BCErAa QUALTPYHTE
XMAKOCTb NEPEA 3aAMBKOM MAM A03anpaBKoi cuctemsl. Moabepute
npaBuAbHbINA Bak, €r0 BMECTUMOCTb AOAKHA ObITb MPONOPLIMOHAABbHA
06bEMY NepeMELLEHHOMY 3@ OAHY Pabouyio MUHYTY.

MpoBepka U MIBMEHEHHE YPOBHS 3arpsA3HEHHUS XMAKOCTM BO BPEMS paboTh
MOXET MPOMU3BOAMTLCS PUABTPAMM, KOTOPbLIE 3aAEPXKMUBAIOT YaCTUYKM,
HaxOoAALLMECH B XMAKOCTH.

/ABa napameTpa Moka3blBarT, KaKoH PUALTD HaMbOAEE MOAXOAALLMMA:
abCOAKTHAS CTENEHL YUALTPALIMM U B KOIOPUUMEHT IPOEKTUBHOCTH
dunbTpaLmm. Huskas abCcoaroTHas CTENeHb GMAbTPALMM U BbICOKOE
OTHOLLEHHME [ AT MaAbIX YaCTUL rapaHTUPYET XOPOLLYIO GUALTPALIMIO.

OueHb BaXHO OrpaHMuMBaTh HE TOAbKO MaX. pasmepsbl, HO TakXe 1 KOAUYECTBO
MeAbYaMLLIMX YacTULL, MPOXOAALLMX Yeped GUALTD. ITO MPOMCXOAMT 6e3
YBEAMUYEHMS PABOYEro AGBAEHHS M YEM CAOXHEE CTAHOBMTCS CUCTEMA,

TEM 0YMCTKa AONMKHA CTaHOBMTLCS BCE 60AE M Bonee IPPEKTUBHOM.

Cuctema ¢uAbTpaLIMM BCeraa AOAMKHa obecrneynBarb ypoBEHb

3arpA3HeHUs He NPEBLILIAIOLLMI 3HAYEHNS TPUBEAEHHbIE HUXE:

Pressione JasreHue <140 bar 140+210 bat >210 bar
Classe NAS 1638 | Kaacc NAS 1638 9 8

Classe 1SO 4406 Knacc ISO 4406 19/16 18/15 17/14
Rapporto Bx =75 | OrHowenue fx=75 | 25-40pm 12-15pm 6-12pm

Per sistemi che impiegano ser  vovalvole sofisticate & consigliato
impiegare un sistema di filrazione con potere assoluto minore o
uguale a 5 pm.

PeKoMeHAYeTCS MCMOAb30BaTh GUALTPYIOLLME CHCTEMbI, UMEIOLLIME
abCOAIOTHYIO CTENEeHb GUABTPALMM 5 UM MAM HUXE, MCMOAb3YS CAOXHOE
KA@naHHoe ynpaBAeHHe.



FLUIDI IDRAULICI

MARZOCCHIPOMPE

PABOYUE XXUAKOCTHU

Si raccomanda I'uso di fluidi specifici per circuiti idraulici a base
d'olio minerale, con buone caratteristiche antiusura e antischiuma,
con proprietd di rapida disareazione, antiossidanti, anticorrosione,
lubrificanti e in grado di soddisfare quanto previsto dalla norma
DIN 51525, dalla norma VDMA 24317 e di superare

['11° stadio della prova FZG.

Per i modelli standar d, la temperatura del fluido durante

il funzionamento del motore deve essere compreso

tra -10°C e +80°C.

| valori di viscositd cinematica del fluido sono i seguenti:

Mcnonb3yite cneumanbHble XUAKOCTH, Ha OCHOBE MUHEPaAbHbIX Macea
UMeEIoLLME BbICOKME MPOTUBOM3HOCHbIE, aHTUMEHHbIE (ObICTpas Aeaspaums),
MPOTUBOOKUCAUTENBHbIE, @HTUKOPPO3UOHHbIE M CMa3blBatoLLME CBOMCTBA.
XMAKOCTHM TaKxe AOAKHBI COOTBETCTBOBATL CTaHAapTam DIN 51525

n VDMA 24317 v npovitn 11 atanos no Tecty FZG.

AAsi CTaHAGPTHBIX MOAEAEN TeMnepaTypa XUAKOCTU AOAKHA ObiTb

or-10°C ao +80°C.

AvnanasoHbl KUHEMATUHYECKOM BA3KOCTU XMUAKOCTU AOAKHBI ObITb
CAEAYHOLLMMMU:

) ) " AOMYCTUMOE 3HayYeHHe .
permessi (previa verifical (10 npoBepke) 6 + 500 cSt
raccomandati PEKOMEHAYEMOE 3HayeHne 10 + 100 cSt
consentiti all'awiamento 3HaYeHMe AOMYCTUMOE MpK CTapTe <2000 cSt

In caso di utilizzo di fluidi diversi da quelli sopra consigliati,

specificare il fipo impiegato e le relative condizioni di funzionamento

in modo che il nostro Ufficio Tecnico-Commerciale possa valutare
eventuali problemi di compatibilita o di durata dei componenti.

VELOCITA MINIMA DI ROTAZIONE

EcAu XmAKOCTb OTAMYAETCA OT yKa3aHHOM B TabAuLe, BCErAa
yKa3blBaktTe TMM UCMOAb3YEMOMN XUAKOCTU U pabouyme yCA0BMS,
4T006bI Hall KOHCYAbTAHT CMOI MPEAMOAOXNTb BOSMOXHbIE
npobaembl COBMECTUMOCTU MAM CPOK CAYXObl YaCTeH CUCTEMBI.

MIN. CKOPOCTb BPALLIEHUA

la versafilita dei motori serie ALM Marzocchi € evidenziata anche
dall'ampia varieta di regimi di rofazione ai quali & possibile
sotfoporle: i valori massimi sono presenti nelle tabelle di prodotto
e variano in funzione del modello, mentre i valori minimi sono

in funzione della seguente tabella:

MHoroctopoHHoCTb rapomotopoB Marzocchi cepumn ALM moxeT ObiTb
MoKa3aHa LUIMPOKUM AManas3oHOM 3HaYEHUS CKOPOCTEH BpaLLEeHHs,
KOTOPbIM OHM OrPaHUYEHbI: Max. 3HaYeHUS NoKasaHbl B CeLnpuKaLmax
Ha U3AAMS U USMEHSIOTCA B 3aBUCUMOTH OT MOAEAU, B TO BPEMSA Kak
min. 3HaueHus1 NPUBEAEHbI B TabauLie:

Gruppo Tpynna AMI

Taglia Pasmep 4 5 6 7 9 11 13 16
Velocitd minima [giri/min] | Min. ckopocTs [06/MuH] 700

Gruppo Ipynna AM?2

Taglia Pasmep 6| 91 10| 12 13| 16| 20 22| 25 30| 34| 37| 40
Velocitd minima [giri/min] | Min. ckopocTs [06/MmH] 800 700 500

Gruppo Tpynna AM3

Taglia Pasmep 33 40 50 60 66 80 94 | 110 | 120 | 135
Velocitd minima [giri/min] | Min. ckopocts [06/muH] | 600 500 400




DEFINIZIONE DELLE PRESSIONI

MARZOCCHIPOMPE

HIGH PRESSURE GEAR PUMPS

XAPAKTEPHbBIE AABAEHUA

le tabelle di prodotto presentano tre livelli massimi di pressione
(Pc, P, Pp) alle quali ogni motore pud essere sotioposto;
si infende con:

Pc = Pressione massima continuativa di confropressione in uscita
P| =Pressione massima continuativa in ingresso
Pp = Pressione massima di punta in ingresso

| valori di pressione massima continuativa di ingresso Fipossono
essere raggiunti solo se non vengono superati i seguenti regimi
di rofazione:

B 1abanue Moaenest nokasaHbl 3 ypoBHS Max. Aasaenuid (Pe,Py,Pp),
C KOTOPBIMU KaXAbIH MOTOP MOXET BbITb HCMOAL30BAH.

Pe = max HenpepeiBHOE AaBAGHME B KaYECTBE OANOPa Ha BXOAE
P; = max HenpepbiBHOE AaBAEHME BCAChIBaHUA
Pp =max nukosoe aaBAeHME BCaChiBaHUA

3HauyeHue MakCUMaAbHOro HenpepbIBHOro AaBAEHUS BcachiBaHUsA P
MOXeT 6bITb AOCTUTHYTO TOAbKO €CAM CAEAYIOLLME 3HAYEHNA
CKOPOCTH HE NMpeBbILLEHbI.

Gruppo Ipynna AMI
Taglia Pasmep 4 6 7 Q 11 13 16
Velocita [giri/min] CkopocTb [06/MUH] 4000 3000 2500 2000
Gruppo Tpynna AIM2
Taglia Pasmep 6 Q |10 12 | 13| 16| 20| 22| 25| 30| 34| 37 40
Velocitd [giri/min] CKOpOCTb [06/MMH] 3500 3000 2600 2200 2000
Gruppo Mpynna AIM3
Taglia Pasvep 33 40 50 60 66 80 94 110 | 120 | 135
Velocita [giri/min] CKopOCTb [06/MMH] 3000 2500 2000 1800 | 1500

Se nelle caratteristiche di funzionamento dell'impianto fossero presenti
condizioni diverse da quelle sopraindicate, consigliamo
di inferpellare il nostro Ufficio Tecnico-Commerciale.

CONDOTTI D'ALIMENT AZIONE E MANDATA

Co00LUMTE HALLIMM KOHCYABTAHTaM, €CAM YCAOBMS PaboTbl CUCTEMBI
OTAMYAIOTCS OT NMPUBEAEHHbIX B TaOAULIE.

AHWUU NMUTAHUA U HATHETAHUA

le tubazioni presenti nell'impianto idraulico, siano esse rigide

o flessibili, non devono presentare: bruschi cambiamenti

di direzione, piccoli raggi di curvatura, improwvise variazioni

di sezione e la loro lunghezza non deve essere eccessiva

o sproporzionata; la sezione dei condotti deve essere dimensionata
affinché la velocita del fluido non ecceda i valori consigliati.
Raccomandiamo di tenere in particolare considerazione I'eventuale
riduzione di diametro dei condotti di entrata o di uscita presente
nei raccordi a flangia.

| valori di riferimento sono:

Tpy60npoBOAbI TMAPABAMYECKOH CUCTEMbI HE AOAKHBI UMETb PE3KMX
W3MEHEHMI CBOEro HanpaBAEHUS], OCTPbIX M3rnbOB, pasHULibl B
MONEPEYHbIX CEYEHUSX.

OHM He AONKHbI BbITb CAMLLKOM AAMHHBIMU MAW
HenponopL1MoHaAbHbIMMU.

Pa3smep nonepeyHoro ce4eHnss AOAXeH BbiTb MoA0bpaH Takum 06pa3om,
uT06bI BA3KOCTb XMAKOCTU HE MpeBblliara PEKOMEHAOBAHHbIX 3HAYEHUHA.

PekomMeHAYyeTCA 0CTOPOXHHO paccMmaTpuBaTb BO3MOXHbINA 00XUM
AMamMeTpa BXOAHOI0 UAM BbIXOAHOIO TPy6OMPOBOAOB, yCTaHOBAEHHbIX
Ha QUTUHIU PAaHLEB.

CnpaBoy4Hble pa3mepsl:

Condotto di alimentazione e mandata

CAvBHas AMHUSA

Condotto di drenaggio

MoaBoASALLIASA M OTBOAALLIAA AMHUN

2=6m/s
0,5+1,6m/s




SENSO DI ROTAZIONE

MARZOCCHIPOMPE

HAMPABAEHUE BPALLEHUA

I motori della serie AUM Marzocchi possono essere forniti sia

in configurazione monodirezionale che bidirezionale. Il senso

di rofazione & definito per convenzione nel seguente modo:
guardando il motore frontalmente con 'albero conduttore posizionato
verso |'alto e sporgente verso chi guarda, se si fratta di motore
monodirezionale desfro AUM... D quindi con rofazione destra "D ",
il suo movimento sard in senso orario e di conseguenza il lato di
alimentazione sard posto a sinistra e quello di mandata a destra.
Viceversa per mofore monodirezionale sinistro AUM...Squindi con
rotazione sinisira " S " mantenendo naturalmente o stesso punto di
osservazione.

MANDATA
BbIXOA

ALUMENTAZIONE
BX0A

G—

S = rofazione sinistra
BpalLleHue NpoT1s
4acoBOW CTPEAKU

| motori serie ALM bidir ezionali, "R", alter nano le caratteristiche
funzionali dei modelli monodirezionali con rotazione oraria
ed antioraria.

R = reversibile
peBepcHBHOE
BpaLLeH1e
TRAINO

[mapomotopsl Marzocchi cepum ALM moryT 6biTb peBepCHBHLIMM

U HepeBepCUBHLIMU. HanpaBAeHUE BpaLLEeHUs ONMPEAENSETCS
CAEAYIOLLMM 06pa30oM: MOCMOTPUTE Ha MOTOP CMEPEAH, CO CTOPOHbI
MPUBOAHOIO BaAa, HarnpuMep MOTOp HEPEBEPCUBHbIN npaBbik "D".
Mortop ALM...D o603HayaeTcs ¢ npaBbIM HanpaBAeHWeM BpalueHus "D"
€CAM OH BPaLLAEeTCs 0 YaCoBOM CTPEAKE M CAEAOBATEALHO BXOAHaSA
AMHUS1 BYAET CAEBa, B TO BPEMS KaK BbIXOAHasA AMHUS BYAET cripaBsa.

M Haobopor, oH byaeT HepeBepcHBHbIM AeBbIM ALM...S ¢ reBbIM
HanpaBAeHWeM BpaLleHus "S" npu aHaAOrMYHOM BUAE HA MOTOP.

ALMENTAZIONE MANDATA
BX0A BbIX0A
—p

D = rotazione destra
BpaLLeHue rno
yacoBo#i CTperke

PeBepcuBHbie MoTopbl cepumn ALM , "R" umeroT 0be dpyHKLMOHaAbHbIE
XapaKTePUCTUKU HEPEBEPCUBHbIX MOTOPOB C HanpaBAEHUEM BpaLLEHNS
10 ¥ MPOTUB YaCOBOM CTPEAKH.

nPUBOA

Il collegamento del motore all'utilizzo deve essere realizzato
affraverso un giunto (elastico, a manicotto, Oldham) che, durante
la rotazione, non trasferisca forza radiale e/o assiale all'albero
del motore sfesso. In caso contrario sarebbe inevitabile un
rapidissimo decadimento delle prestazioni a causa di rapide usure
delle parti interne in movimento. Per questo il giunto deve essere
in grado di assorbire gli inevitabili [sebbene minimi) errori

di coassialitd tra l'albero del motore e quello dell'ufilizzo.

Ai giunti @ manicotio od Oldham deve essere permesso sufficiente
movimento assiale (garantendo sempre un sufficiente ricoprimento
dell'albero condutiore del motore| e, per evitare il rapido
deferioramento degli sfessi, occorre assicurare una cosfante
lubrificazione mediante grasso o prodotti specifici.

Nel caso che |'applicazione generi carichi radiali e/0 assiali
sull'albero del motore si consiglia I'vtilizzo dell'opzione T (disponibile
per alcuni modelli ALM2).

Per maggiori dettagli, consigliamo di interpellare il nostro Ufficio
Tecnico-Commerciale.

CBA3b MEXAY MOTOPOM 1 PaboynmM yCTPOHCTBOM AOMKHA
OCYLLECTBAATLCS MOCPEACTBOM MYPT (C 3AaCTUYHBIMU SIAEMEHTaMM,
BTYAOYHOM, KyAQUKOBOWM) Takum 06pa3oM, 4tobbl BO BpEMS BPpaLLEHMA
He nepeaaBaA1Chb paAnanbHbIe 1/UAM 0CEeBbIE YCUAUS Ha BaA
moTopa. [pr 3TOM OHU AOMKHBI BbICTPO CHUMATLCS, AAF YCTAHOBKU
AOMOAHUTEABHbIX KOMMOHEHTOB. CAEAOBATEAbHO, COEAMHEHME
AOMKHO BbITb CIOCOBHBIM YCTPaHSTh HETOYHOCTU M MUHUMAaAbHbIE
0LUMOKM B COOCHOCTU MEXAY BaAaMu MOTopa M MOTPEOUTEAS.
BoAbLLoe oceBoe breHMe AOMKHO yCTPAHATLCS COEAMHEHHUEM

MPY MOMOLLM BTYAOUHBIX M KyAGYKOBBIX MY®T. MCroAb3ys 3T

TUMbI COEAMHEHNS AOMKHbI ObITb rapaHTUPOBaHbI CYLLECTBEHHbI
HaTsr MexAy BaAOM M caMuMm MydTamu AT U30EXaHUs UX
6bICTPOro U3HOCA, a TaKxe NocTasHHas cMaska creumarbHbIMM
XUAKAMM MAM TYCTBIMM MPOAYKTaMu. B cayyae oceBov u/vam
PpaAuanbHOM Harpy3ok Ha BaAbl MOTOpa pekomeayetcs onuma T
(AOCTYrHa AAS HEKOTOPbIX MoaeAer ALM2).

[Mo noBoay AeTanei obpalLakiTech K HaLIMM KOHCYAbTaHTaM.
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FORMULE DI USO CORRENTE
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YACTO UCIOAb3YEMbBIE ®OPMYAbI

Velocitar del fluido
Per calcolare la velocits [ v | di un fluido in un condotto:

v=Q /6 eA [m/s]

Q = portata [litri/min]
A sezione del condotto [cm 2]

Portata assorbita da un motore
Per determinare la portata | Q):

Q=Vene103/n, llii/min]

V= cilindrata [cm 3/giro}

n = velocita di rofazione [giri/min]

nvol = rendimento volumetrico (considerare 0,95 come valore
indicativo per regimi di rofazione compresi fra 1000

e 2000 giri/min]
Momento for cenfe er ogato da un mofore
Per determinare il momento forcente {M)di un motore sotfoposto

ad un differenziale di pressione fra alimentazione e mandata:

M=V eAp onp,) / 62,8 [Nm]

V= cilindrata [cm3/9iro]

Ap = differenziale di pressione [bar]

Nhm = rendimento idromeccanico (considerare come valore
indicativo 0,80 per funzionamento a fr eddo e 0,85
per funzionamento a regime)

Potenza er ogata da un motore
Per determinare la potenza (P) erogata da un motore in seguito ad
un differenziale di pressione fra alimentazione e mandata:

P=(Q ®Ap ®n;yl / 600 kW]
Q = portata [litri/min.]

Ap = differenziale di pressione [bar]
Nior = rendimento totale [ Ny, ®Nyol)

I valori dei nyq| € Ny (e di conseguenza Nyt ) dipendono

dal differenziale di pressione fra alimentazione e mandata,

dalla velocits di rotazione, dalle caratteristiche del fluido utilizzato
(in relazione ai fattori di temperatura e di viscosita) e dal grado
di filrazione. Per dati piy precisi sui rendimenti si consiglia

di contattare il nostro Ufficio Tecnico-Commerciale.

| corretti valori di portata, coppia e potenza resa in funzione

del differenziale di pressione e della velocita di rofazione

in condizioni di prova stabilite, sono riportati nei grafici presenti
nelle pagine dedicate alle curve caratteristiche.

CKOpOCTb XMAKOCTU
CKOPOCTb XMAKOCTH B TPybOMPOBOAaX (V) MOXHO pacyntaTb
no gopmyne:

v=0/6 <A [m/]

Q = pacxoa [A/MUH]
A =nAoOLLAAb MONEPEUHOro ceyeHus TpybonpoBoaa [cm?]

Pacxoa XuakocTu
Pacxoa xuakocTtu (Q) pacunTbiBaeTCA No Gopmye:

Q =V *n 103/ 1o [V/MHH]

V= pabounii 06uém [cm3/06]

n = CKOpPOCTb BpalleH1s [06/MUH]

Nyol = 00bEMHbIN KIMA (npuHnmaetcs 0.95 kak npumepHoe
3Ha4eHue B AMaMna3oHe ckopocTed BpalueHus ot 1000
A0 2000 06/MuH)

pUBOAHOM MOMEHT
HeobxoAnMbI# npruBoAHOH MOMeHT (M) npu ykazaHHOM
nepenaae AaBAEHUI B MOTOPE PacCcyMTbIBATCA M0 popMyAe:

M=(V *ap * )/ 62,8 [Hu]

V = pabounii 0b6bém [cm3/06]

Ap = nepenaa AaBAeHWH [6ap]

N hm= MApomexaHuyeckui KIMA (npunnmaetca pasHbiv 0.80
KaK MpUMEPHOE 3HauyeH1e Npu XOAOAHbIX YCAOBUSAX 1
0.85 B paboymx ycAOBHSIX)

MoTpebHasi MOLLHOCTb

MoTpebHas MoLLHOCTb (P), KOTOPYH HEOOXOAUMO NOABECTH

K MOTOPY AAS 0BecrneyeHusi 3aAaHHOM0 Nepenaaa AaBAEHUS MEXAY
BXOAOM M BbIXOAOM, PacuMTbIBAETCS Kak:

P=(Q *Ap *nst)/ 600 [kBr]

Q = pacxoa [A/MuH]
Ap = nepenaa AaBAeHWH [6ap]
Ntot = MoAHbIA KIMA (11hm *1vol)

3HaueHusl Myl U Nhm (M CAEAOBATEALHO ]t ) BaBUCAT OT PASHOCTH
AABAEHUI MEXAY MOABOAALLUMM M OTBOASILLIMM KaHaAaMM,

CKOPOCTY BPaLLEHUS], CBOICTB XMAKOCTHU (TEMMepaTypbl U BA3KOCTH)
U CTENEHbBIO PUALTPALIMM.

[TPOKOHCYALTUPYHTECH C HALLMM KOHCYALTAHTOM O TOYHbIX
3HaueHusx KA. BepHble 3HaueHus pacxoaa, MOMEHTa U MOLLHOCTH
B COOTBETCTBUM 3HAYEHUSIM nepenasa AaBAeHUH, CKOpPOCTHU
BpaLLEHMS U YCAOBUSIM TECTUPOBAHUSI MOXHO HalTU Ha CTpaHuLax,
Ha KOTOpbIX M306paxeHbl paboyne XxapaKTepUCTUKM.



MOTORI ALM
BIDIREZIONALI

In questo capitolo vengono descritti i motori bidirezionali serie ALM
Marzocchi ad ingranaggi esterni, le loro caratteristiche di
funzionamento e le modalita per la loro scelta.

I motori e le pompe idrauliche rappresentano due macchine aventfi
funzioni simmetriche nella trasmissione idrostatica dell'energia:

i mofori assicurano la conversione dell'energia idraulica in energia
meccanica mentre le pompe il contrario.

l'analogia fra motori e pompe & funzionale, costrutiiva e dimensionale.
Il motore & azionato dal flusso del fluido e trasmette i| movimento

e la coppia dll'utilizzo al quale & collegato: infatti il fluido

in pressione agisce sugli ingranaggi generando una forza periferica
equivalente ad una coppia motrice all'albero.

Prerogativa dei motori idraulici & la capacita di sviluppare anche

da fermi una coppia di adeguata intensita (coppia di spunto) capace
di vincere la coppia resistente e di awiare il sistema.

I motori idraulici vengono normalmente classificati in base

alla cilindrata e alla coppia: la cilindrata esprime la quantita teorica
di fluido necessario a far compiere al motore un giro completo
dell'albero; la coppia, o momento torcente, varia in funzione della
cilindrata, del differenziale di pressione e del rendimento meccanico,
esprime la forza resa dall'albero del motore. In generale gli elementi
che caratterizzano un motore idraulico sono il regime di rotazione

e la coppia erogabile. Mentre quest'uliima ¢, a paritd di differenziale
di pressione, funzione della cilindrata, il campo di regimi ammessi

& legato alla tipologia di cosfruzione del motore sfesso.

| motori bidirezionali operano nel seguente modo: la pressione

di alimentazione viene generalmente fornita da una pompa o da un
aliro motore montato in serie; ad ogni giro dell'albero viene trasferito
un volume definito di fluido in pressione dall'alimentazione alla
mandata e questa azione genera una forza periferica o coppia
mofrice all'albero; la pressione che si genera lungo il ramo

di mandata dipende dalla resistenza che il fluido incontra.

Lo stesso pud awvenir e invertendo il senso di alimentazione e di
mandafa, con conseguente cambio del senso di rofazione dell'albero.
Nel grafico indicante le variazioni della portata in funzione della
velocita e della pressione, si evidenzia che non tutto il fluido
teoricamente disponibile viene trasferito dall'alimentazione alla
mandata a causa di frafilamenti interni del motore; essi possono
essere fortemente contenuti utilizzando sistemi di compensazione
assiale delle pressioni [come descritio nelle pagine infroduttive)

ma mai completamente annullati. Le perdite dovute a frafilamenti
interni crescono all'aumentare della pressione del circuito, ma sono
comunque di enfitd molto contenuta; confluiscono nel canale di
drenaggio, normalmente collegato al serbatoio, che pud consentire
il raggiungimento di una pressione massima di 6 bar.

Conoscendo quindi la portata di alimentazione e il regime di
rotazione del motore, diventa semplice stabilire quale debba essere
la cilindrata e di conseguenza il relativo modello.

| grafici di seguito riportati indicano il fipico andamento della
potenza resa in funzione del regime di rofazione e della pressione e
consentono di poter individuare in maniera semplice il prodotio
adatto alla applicazione. La vasta gamma delle tipologie dei motori
bidirezionali serie ALM permette una scelia molio ampia una volia
che siano noti potenza, coppia e regime di rotazione da erogare,
pressione massima disponibile, grado di regolarita (o eventuale
variabilitd) richiesto dal regime rofatorio ed eventuali esigenze
d'ingombro. Definita quindi la cilindrata, si possono individuare fra le
varie opzioni di flange, alberi, tipologia delle porte d'alimentazione
e mandata, quelle che meglio soddisfano le proprie esigenze.

Nelle tabelle prodotio, la porfata indicata a 1500 giri/min. & sfata
caleolata ipotizzando un rendimento volumetrico del 95%. | disegni
rappresentano motori bidirezionali.

MARZOCCHIPOMPE

HIGH PRESSURE GEAR PUMPS

MOTORBI'ALIVI
PEBEPCYIBHBIE

B 31041 rAaBe 0nMCchbIBatOTCS HOBbIE PEBEPCHHbIE TMAPOMOTOPbI
Marzocchi cepun ALM u nx xapakTepucTmku. Takxe nokaldaH

MeToA MX Bbibopa. MMApaBANYECKME MOTOPbI M HACOChHI
NpeACTaBASIHOT CO60M MalLMHbI C CUMMETPUYHBIMM GYHKLMAMM
nepeaayn rmapoCTaTMyeCcKON SHEPIMM: MOTOPbI MPOU3BOAAT
npeBpaLUeHNe TMAPaBAMYECKON SHEPTUM B MEXAHUYECKYIO, @
Hacockl Ha060pOT. Hacock! M ABUraTeAn UMEIOT OX0XUE
YCTPOMCTBO, KOHCTPYKLIMIO U pa3mepbl. MoTop npuBOAMTCA B
ABUWXEHME NOTOKOM XMAKOCTU U NepeAaéT BpalLeHUe M MOMEHT
MoTPEBUTEAID, C KOTOPLIM COEAMHEH: XMUAKOCTb 04 AABAEHUEM
AEVICTBYET Ha KOAECa, CO3AaBast OKPYXHYH CHUAY, IKBUBAAEHTHYIO
MOMEHTY Ha BaAy MOTopa. BaxHow xapaKTepuCTUKON rMAPOMOTOPOB
B CMTOKOMHOM COCTOSIHMM SIBASIETCS CO3AaHME MOMEHTa Hy)XHOM
WHTEHCUBHOCTH (IMyCKOBOrO MOMEHTA). 3TOT MOMEHT HEOOX0AUM

S IPEOAOAEHMS MOMEHTa COMPOTUBAEHMS U 3arycka CUCTEMbI.

B 0CHOBHOM r1MAPOMOTOPBLI KAGCCUPUUMPYIOTCS 10 paboyemy
00BLEMY M MOMEHTY: paboumii 06bEM - TEOPETUHECKOE KOAMYECTBO
XUMAKOCTHU HEOOXOAMMOE AAS MOBOPOTA BaAa MOTOPa Ha 0AMH 060pPOT.
MowmeHT siBAsieTcs ¢yHKUMer pabouero 06bEMa, nepenapa AaBAeHUI
n mexaHuueckoro KIMA v npeactaBasieT cob0k CHAY, MPOM3BOAUMYIO
BaAom MoTopa. OCHOBHbLIMM ONPEAEASIOLLMMMU XapaKTepuCTUKamu
rMAPOMOTOPA SAIBASIKOTCA CKOPOCTb BPALLEHUS M BbIXOAHON MOMEHT.
MowmeHT siBAsieTcs ¢yHKUmMer pabouero 06bEMa (Mpu 0AMHaKOBOM
nepenaae AaBAeHUH), B TO BPEMS KaK 3Ha4eHUE CKOPOCTH 3aBUCUT
OT KOHCTPYKLMM CamMoro MoTopa. PeBepcuBHbie MOTOPbI paboTaroT
cAeAyrOLLUMM 06pa30M: MOABOAMMOE AaBAEHME, CO3AAETCS HACOCOM
WAM MOTOPOM, YCTAHOBAEHHbBIM COBMECTHO C A@HHbLIM, U MPU KaXAOM
M0BOPOTE BaAa 0MPeAeAEHHOE KOAMYECTBO XHUAKOCTH MOA ABBAEHUEM
nepemeLLiaeTcsi U3 BXOAHOM B BbIXOAHYHO MOAOCTb, M 3TO NepemMeLLeHne
CO3AQET OKPYXKHYIO CHAY MAM MOMEHT Ha BaAy. AaBAEHME,
co3AaBaeMoe Ha BbIXOAE 3aBUCHUT OT CONPOTMBAEHUS, CO3AaBaEMOro
XUAKOCTbHO. [Tpy CMEHe MECT BXOAHOTO M BbIXOAHOIO Tpy60MpoBOAOB
MOXHO M3MEHWTb HanpaBAEHWe BpaLleHusl BaAa. B Tabauuax,
roKa3aHo M3MeHeHue paboyero 06béma B 3aBUCUMMOCTM OT CKOPOCTU
W AGBAEHMSI, Pa3yMEETCs He BCH XMAKOCTb TEOPETUYECKM BOSMOXHO
NepemMecT1Tb OT BXOAA K BbIXOAY U3-3@ BHYTPEHHMX yTeueK. Ot
YTeYKM MOryT ObITb CHUXEHBI MCMOAL30BAHUEM OCEBbIX KOMMEHCATOPOB
AaBAEHUS (KaK OnMcaHo B BBEAEHMM), HO OHW BCE-PaBHO HE MOrYT
6bITb CBEAEHbI K HYAtO. BHYTPEHHME yTEUKM BO3pacTatoT BMECTE C
AABAEHWEM B CUCTEME, HO OHM OrPaHUYEHbI: yTEYKU CTEKAKOT B
APEHaXHbIN KaHaA, MakCMMaAbHOE AaBAEHHE B KOTOPOM 6 6ap.
ApeHax 06b1YHO MPUCOEAMHEH K BaKy. EcAu M3BECTHbI paCXoA u
CKOPOCTb, TO AETKO ONPEeAEAUTb paboymii 06bEM 1 3aTem BbibpaTh
MOAEAL MOTOpPa. B nocaeayroLumx TabanLax nokasaHa MOLLHOCTb

KaK QYHKLMS CKOPOCTU M AABAEHHMS M UX MOXHO UCMOAb30BaThb

S IPOCTOro NyTv BbI6Opa M3AEAUST MOAXOASILLIErO HauAYYLLMM
06pa3om. LLInpokui Anana3oH TMNoB 06paTUMbIX MOTOPOB CEPUM
ALM AG€T 1Wnpokmii BbI6OP MOLLIHOCTEH, MOMEHTOB M CKOPOCTEH AAS
AOCTSKEHMS MaKCMMaAbHOro AaBAEHMS,, HEOOX0AMMOW CTeNneHH
PErymspoBaHus (MAM BO3MOXHOCTU PEryAUpOBaHMsI) BpaLLEeHHUs

1 TaKkxe BO3MOXHbIX TpeboBaHWi K padmepam. Ecan paboymii
00BLEM 0MPeAENEH, MOXHO BblOPaTh COEAM LLIMPOKOM AMHENKU
(PAaHLEB, BaAOB, TUMOB MOABOAHbIX M OTBOAHbIX KAHAAOB.

B rabanue moaener pacxoa 6bia nocumtaH npu 1500 06/MuH u npu
06bémHOM KIMA 95%.

Ha pucyHke npeactaBaeHO 0603HaYeHUe PEBEPCHMBHOIO rMAPOMOTOPA.
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ALM1

MARZOCCHIPOMPE

HIGH PRESSURE GEAR PUMPS

COME ORDINARE / KAK 3AKA3bIBATb

AUMI Tro | Romzone | | Tacia | | Asmo * | | PorE* | | GuanzioN *| | Opzion* | | DRENAGGIO *¥
Tvn BpalueHune Pa3avep Ban * KaHanbl * YnnoTHEHUA *| Onuumn * ApeHax **
[ [ [
npomnycK D noDEiI‘%goﬂ Guarnizioni /  YarotHeHus
A SINISTRA nponyck (T uHTepBaA = -10°C + 80°C)
S| nrotu, v
UACOBOM
R |REVERSIBIE 4
PEBEPCUBHbIN .
5 Opzioni / Onuum
6 :
Drenaggio /  ApeHax
7 EO = drenaggio interno/ BHyTpeHHHI ApeHax
0 El = drenoggio esterno/ BHewWHWI pApeHax G1/4
*** E2 = drenaggio esterno/ BHewwHMi ApeHax 9/16-18 UNF
11
13 [*) = compi da specificare se diversi dallo sfandard
"tipo motor e” / AOAMKHO 6bITb OIPEAEAEHO eCAM
16 “Tvn moTtopa” oTAMYaeTCsl OT CTaHAapPTHOro
[**) = solo per rotazione R / ToAbko arst TMna BpalueHus R
[(***) = la porta di drenaggio "E2" & lavorata secondo la

specifica SAE J1926/1 (ISO 11926-1) relafiva a
porte fileftate con tenuta O-ring. Pr ofonditd utile
12,7 mm. / "E2" kaHaA apeHaxa, 06paboTaHHbIi

B COOOTBETCTBUM C Pe3bO0BbLIM KAHaAOM C KOAbLIEBbLIM
(0-06pa3HbIM) yAOTHEHUEM B KOHUYECKOM KOpriyce
SAE J1926/1(ISO 11926-1). Mhy6uHa pe3sbbl 12,7 Mm.

Tipi Motore Standard / Tunbl cTaHAapTHBIX MOTOPOB.

nponyck = flangia europea + albero TO + porte E + guarnizioni standard /' eBponesickuil ¢paarew + Ban TO+ kaHanbl E + CTaHAQPTHBIE YIAOTHEHMS
A = flangia A + albero C1 + porte FA + guamizioni standard / ¢naHeu A + Ban C1+ kaHanbi FA + CTaHAGDTHbIE YIIAOTHEHUS]

Esempi / Mpumepsi:

AM1-D-2 = motore destro, 1.4 cc/rev, flangia europea, albero conico 1:8, porte flangiate tipo E, guamizioni standard
BpaLLeHue no yacoBos, 1.4 Kyb. cMm/06, eBponerickuii praHel,1:8 KOHMUECKMI BaA, KaHaAbl BO praHLe Tuna E,
CTaHAaPTHbIE YNAOTHEHUS

ALM1-D-2- FG-V= motore destro, 1.4 cc/rev, flangia europea, albero conico 1:8, porte GAS [ FG ), guar nizioni per alta temperatura [ V)
BpaLleHue no 4acoBo#, 1.4 kyb. cMm/06, eBponesicknii praHew,1:8 KOHUYECKMI BaA, KOHUYECKMe kaHanbl (FG),
BbICOKOTEMIepatypHbie ynnoTHeHus (V)

AIMITAD-2- ST = motore destro, 1.4 cc/rev, flangia SAE A-A 2 fori, albero scanalato 9T ( S1 ), porte filettate, guarnizioni standard
BpalLeHue no yacoBok, 1.4 kyb. cM/06, praHel SAE A-A 2, 9T BaA €O LUMNOHKOM (S1), KOHUYECKME KaHaAbl,
CTaHAaPTHbIE YAOTHEHMS

AIMI1-R-4- E1 = mofore reversibile, 2.8 cc/rev, flangia europea, albero conico 1:8, porte flangiate fipo E, guarnizioni standard, dren. esterno (E1)
peBepcHBHbIHM MoTop, 2.8 Ky6. cM/06, eBponenckui praHew,1:8 KOHUUECKUI BaA, KaHaAbl BO paaHLe Tuna E,
CTaHAaPTHbIE YNAOTHEHUS, BHELLHWI ApeHax (E1)

LE TAVOLE DI PRODOTTO RAPPRESENTANO | TIPI MOTORE STANDARD PER B TABAMLIAX MOAEAEN [MOKA3AHbI HALLIM CTAHAAPTHBIE MOAEAW. OB30PHbIE

MARZOCCHI POMPE .LE TAVOLE SINOTTICHE DI FLANGE, ALBERI E PORTE HANNO TABAULbI C DAAHLIAMU, BAANAMU M KAHAAAMM MOKA3bIBAKOT BCE BO3MOXXHbIE

LO SCOPO DI RAPPRESENTARE TUTTE LE POSSIBIL CONFIGURAZIONI DI PRODOTTO . BAPUAHTbI KOHOUTYPALIMK. AAS BOAEE TOAPOEHOM MHOOPMALIMM O

PER MAGGIORI DETTAGL SULLE DISPONIBILTA E CONDIZIONI DI FORNITURA, PABEOTOCIOCOBHOCTU KAXAOM KOH®UIYPALIMM CIIPALLUMBAMTE HALLIMX

CONSIGUAMO DI INTERPELLARE IL NOSTRO UFFICIO TECNICO COMMERCIALE KOHCYALTAHTOB.



ALMI

Parti accessorie a corredo del motore
standard: linguetta a disco (codice 522054,
dado M10x1 (codice 523015,

rosefia elastica spaccata (codice 523004).
Porte standard: filetti M6 profondits utile 13 mm.

Akceccyapbl, NOCTaBASIEMbIE CO CTAHAAPTHbIM MOTOPOM:
CErMeHTHasI LIMOHKa (KOA UcroAHeHMs 522054),
M10x1 rasika (koA ucrioaHeHmst 523015),

waba (koa ucrnoaHeHns 523004),

CraHaapTHble KaHaAbl: M6 raybuHa 13 M,

MARZOCCHIPOMPE

HIGH PRESSURE GEAR PUMPS

G1/4 raybuna 12 mm.
Drenaggio G1/4 profonditd utile 12 mm.
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TIPO CILINDRATA PORTATA a 1500 giri/mi PRESSIONI MASSIME VELOCITA MASSIMA DIMENSIONI
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ALMI1A

Parti accessorie a corredo del motore
standard: linguetta (codice 522070).
Monta flangia 50-2 (A-A] secondo norma
SAE J744c.

le porte standard "D" sono lavorate secondo
la specifica SAE J1926/1

(ISO 11926-1) relativa a porte filetate

AKceccyapbl, MOCTABASEMbIE CO CTAHAAPTHBIM MOTOPOM:
wnoHka (koa ucroaHerus 522070).
MpucoeanHuteAbHbil prarer; 50-2 (A-A)

B coorBetctum ¢ SAE |/44c.

CraHpapTHbie KaHanbl ‘D", 06paboTaHHbIE B COOTBETCBUM
C pe3b00BbIM KaHAAOM C KOABLIEBbIM YTAOTHEHHEM

B KoHnyeckom oteepctun SAE J1926/1 (ISO 11926-1).
Aperax G1/4 mybuna 12 mMm.

| MARZOCCHIPOMPE

con fenuta O-ing.
Drenaggio G1/4 profondita utile 12 mm.
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TIPO CIUNDRATA | PORTATA a 1500 giri/mi PRESSIONI MASSIME VELOCITA MASSIMA DIMENSIONI
™n PABOYMIA OBBEM | PACXOA npu1500 o6/mr MAKCUMAALHOE AABAEHME MAKCHMANBHAS] PASMEPbI
P Pc Pp CKOPOCTb L M D

cm®/giro (cm*/06) [itri/min (a/mMut) bo bar ol giri/min (06/MuH)
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ALM1

FLANGE / ®NAHLbI

ALBERI / BAAbI

= |MARZOCCHIPOMPE

HIGH PRESSURE GEAR PUMPS
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ALM1 -

PORTE / KAHAAbI

MOTORE BIDIREZIONALE MOTORE MONODIREZIONALE
PEBEPCUBHbIA MOTOP HEPEBEPCMBHbI/ MOTOP
TIPO USCITA - ENTRATA ENTRATA
™n BbIXOA - BXOA BXOA

] A4 AMLO 30

| valori delle coppie di serraggio delle viti presenti nel kit raccordo sono indicate a pag 46 (capitolo accessori).
MOMEHT 3aTsKKM QUTMHIOB NOKa3aH Ha CTp.46 (pasaen akceccyapos).

MOTORE BIDIREZIONALE MOTORE MONODIREZIONALE
PEBEPCWUBHbIN MOTOP HEPEBEPCUBHbIW MOTOP
<| - { A PO USCITA - ENTRATA ENTRATA
vn BbIXOA - BXOA BXOA
A A

Raccordo G1/2 coppia di serraggio massima 50 Nm. Raccordo G3/8 coppia di serraggio massima 35 Nm.
Consigliamo di richiedere conferma al fornitore del raccordo.

MomeHr 3atsxum a1 G1/2 ¢putuHros: 50 HM. MomeHT 3atsxku anst G3/8 dutiHros: 35 Hu.
MoxanysicTa, coraacyiTe ¢ NoCTaBLUMKaMM YUTUHIOB.

MOTORE BIDIREZIONALE MOTORE MONODIREZIONALE
<| —- {7 ~ PEBEPCWBHbI/ MOTOP HEPEBEPCWBHbIV MOTOP
TIPO USCITA - ENTRATA ENTRATA
mn BbIXO[ - BXOA BX0oa

AMI..4 = AIMT...16 Recl/2

Rcl/2

Raccordo Re1/2 coppia di serraggio massima 50 Nm.
Consigliamo di richiedere conferma al fornitore del raccordo.
MowmeHr 3ataxku s Re1/2 ¢utnHros: 50 Hm. Moxanysicta, coraacyite ¢ noctaBLiMKamMmu QUTMHIOB.

; — MOTORE BIDIREZIONALE MOTORE MONODIREZIONALE
f_ N PEBEPCWBHbIM MOTOP HEPEBEPCHBHbIM MOTOP
= & J PO USCITA - ENTRATA ENTRATA

™n BbIXOA - BXOA BXOA
A A
STANDARD SAE J1926/1

AMT..4 + AIMI...9 3/4-16 UNF 9/16-18 UNF

Raccordo 9/16-18 UNF coppia di serraggio massima 30 Nm. Raccordo 3/4-16 UNF coppia di serraggio massima 60 Nm.
Raccordo 7/8-14 UNF coppia di serraggio massima 70 Nm. Consigliamo di richiedere conferma al fornitore del raccordo.
MowmeHr 3atsixku arst 9/16-18 UNF ¢utHros: 30 Hm. MomeHT 3atsbkku anst 3/4-16 UNF ¢utuHros: 60 Hm.
-I 6 MomeHt 3ataxku ars 7/8-14 UNF gutuHroB: 70 Hm. MoxaayicTa coraacyite, ¢ nocTaBLUMKaMy QUTUHIOB.
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ALM1 CURVE PABOYVE
CARATTERISTICHE AARPARTEEN GIVIKVI ALV AL
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Portata erogata  Moasoammsiii Q [litri/min]  [a/mun]
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Velocita di rotazione  Ckopocts  n [giri,/min] [06/muH]
BpaLLEHMA
le curve sono state oftenute alla temperatura di 50°C, utilizzando Kaxaas kpusas 6biAa noayyeHa npu 50 °C, MCroAb3ys
olio con viscosita 30 cSt alle pressioni softo riportate. MacAo ¢ BA3KOCTbI0 30 ¢CT Moy AaHHbIX AGBAEHHSX.
g#QS-QAO bar 925220 bar 13 25170 bar

;#25-230 bat 11125180 bar 16 125150 bar



MARZOCCHIPOMPE

Polenza erogata  Moasoanmast mowHocts P [kW]
Momento forcente erogato  Moaoanmbiif MomeHT M [Nm]
Velocitd di rotazione  CkopocTs BpatueHns  n [giri/min] [06/MuH]
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Pofenza erogata  MoaBoaumas mowrHocts P [KW]
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Momento forcente erogato  MoaBoanmbii MomeHT M [Nm]
Velocita di rotazione  Ckopocts Bpaiuetmns  n [giri/min] [06/MuH]
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HIGH PRESSURE GEAR PUMPS

ALM2 .

COME ORDINARE / KAK 3AKA3bIBATb

Tro RoTAZIONE Algero * Porte * GUARNIZIONI * OrzioNl DRENAGGIO **
AM2 _ | TaGlA _ _ _ _ _
Tun BpatueHue Pa3mep Ban * Karanbi * YNAOTHEHNs * Onumn * ApeHax **
[ I I
npomnycK D HODL;SCTORg\W 6 Guarnizioni /YnnrotHeHus
A s SINISTRA 0 nponyck (T uHtepsan = -10°C + 80°C)
MPOTMB
YACOBOM
BK1 R | REVERSBIE 10
PEBEPCUBHbIN L.
BK2 12 Opzioni /Onuun
OR* * k k
BK4 13 T
BKZ 16 Drenaggio /ApeHax
20 EO = drenaggio inferno/ BHYTPEeHHMI ApeHax
E1 = drenaggio esterno/ BHewHui apeHax G1/4
22 *** E2 = drenaggio esterno/ BHewWwHwit ApeHax 9/16-18 UNF
=
[*) = compi da specificare se diversi dallo standard
30 "fipo motor e / AOMKHO BbITb ONPEAEAEHO ecAu
“TMn moTopa” OTAMYaeTCs OT CTaHAaPTHOIo
34 [**) = solo per rotazione R / TonbKo arst TMNa BpaweHus R
37 (***) = la porta di drenaggio "E2" & lavorata secondo la
specifica SAE J1926/1 (ISO 11926-1) relativa a
40 porte filefiate con tenuta O-ring. P ofondita utile
12,7 mm. / "E2" kaHaA pApeHaxa, 06paboTaHHbIi
B COOOTBETCTBMM C Pe3bBOBLIM KAHaAOM C KOAbLIEBLIM

(0-06pa3HbIM) yNAOTHEHUEM B KOHUYECKOM KOpryce
SAE J1926/1(ISO 11926-1). [hybuHa pe3bbbl 12,7 Mm.

[****) = solo per tipi motore A e BK1 /T0abk0 prst MoTopoB
Tmnos A n BK1

Tipi Motore Standard / Tunbi craHaapTHbIX MOTOPOB
nponyck = flangia europea + albero TO + porte E + guarnizioni standard / esponefickuii gaarew + Baa TO + kaHanbl E + CTAHAPTHbIE YIAOTHEHMS

A = flangia A + albero C1 + porte FA + guarnizioni standard / ¢aaHew A + Baa C1 + kaHanbl FA + CTaHAGPTHbIE YIAOTHEHUS
BK1 = flangia BK1 + albero T1 + porte D + guarnizioni standard / ¢naxew BK1 + Baa T1+ kaHaabl D + CTaHAGPTHbIE YIAOTHEHMS
BK2 = flangia BK2 + albero T2 + porte D + guarnizioni standard / ¢naHew BK2 + Ban T2 + kaHaAbl D + CTaHAAPTHbIE YIAOTHEHUS
BK4 = flangia BK4 + albero T2 + porte D + guarnizioni standard /' ¢naHey BK4 + Ban T2 + kaHaAbl D + CTaHAGPTHbIE YIAOTHEHUS
BK7 = flangia BKZ + albero GO + porte D + guarnizioni standard / ¢naHew; BK7 + Ban GO + kaHanbl D + CTaHAGPTHBIE YAOTHEHUS

Esempi / Mpumepsi:

ALM2-D-6 = motore destro, 4.5 cc/rev, flangia europea, albero conico 1:8, porte flangiate tipo E, guamizioni standard
BpaLleHue no yacoBo#, 4.5 ky6.cm/06, eBponerickui draHew,1:8 KOHMYEeCKUI BaA, KaHaAbl GAaHua Tuna E,
CTaHAaPTHbIE YNIAOTHEHMS

AM2-D-6- CO = motore destro, 4.5 cc/rev, flangia europea, albero cilindrico ( CO ), porte flangiate fipo E, guarnizioni standard
BpaLLeHue no yacoBom, 4.5 kyb.cm/06, eBponercKuii praHel, uManHapudeckui Baa (C0), kaHaAbl paaHUa Tvna E,
CTaHAapPTHbIE YNIAOTHEHMS

AIM2BK2-D-6-E = motore destro, 4.5 cc/rev, flangia tedesca quadrata, albero conico 1:5, porte flangiate fipo (E |, guarnizioni sfandard
BpalleHue rno YacoBok, 4.5 Kyb.cm/06, HeMeLKne KBaapaTHble GAaHLbI, 1:5 KOHUYECKMI BaA, €BPONEHCKUE KaHa bl
PraHua (E), cTaHAaPTHbIE YNIAOTHEHUSA

AUM2BK2R-13-E1 = motor e reversibile, 9.6 cc/rev, flangia tedesca quadrata, albero conico 1:5, porte flangiate fipo D, guamizioni standard,
drenaggio esterno (E1)
peBepcUBHbIM MOTop, 9.6 Kyb.CM/06, HEMELIKNE KBaApPaTHbIE GAaHLIbI, 1:5 KOHMYECKMI BaA, KaHaAbl praHua Tmna D,
CTaHAaPTHbIE YNAOTHEHUS, BHELLUHMI ApeHax (E1)

AIM2AR-6- OR-E2 = motore reversibile, 4.5 cc/rev, flangia SAE a 2 fori, albero cilindrico  C1, porte fileftate FA, guarnizioni standard,
guarnizione OR sul colletio, drenaggio esterno (E2)
peBepcUBHbIH MOTOp, 4.5 Kyb.cM/06, paaHLbl SAE ¢ 2 0TB., UMAMHAPMYecKuid Baa (C1), pe3bboBbie KaHanbl FA,
CTaHAapPTHbIE YNAOTHEHUS, AU yIAOTHEHMSA Ha NUAOTE, BHELLHWI ApeHax (E2)

LE TAVOLE DI PRODOTTO RAPPRESENTANO | TIPI MOTORE STANDARD PER B TABAMLIAX MOAEAEM MOKA3AHbI HALLW CTAHAAPTHBIE MOAEAW. OB30PHbIE
MARZOCCHI POMPE L E TAVOLE SINOTTICHE DI FLANGE , ALBERI E PORTE HANNO TABAULIbI C ®AAHLIAMM, BAAAMM U KAHAAAMM MMOKA3bIBAIOT BCE BO3MOXHbIE
LO SCOPO DI RAPPRESENTARE TUTTE LE POSSIBIL CONFIGURAZIONI DI PRODOTTO. BAPUAHTbI KOHOUTYPALIMK. ANSI BOAEE MOAPOBHON MH®OPMALIMM O

PER MAGGIORI DETTAGLI SULLE DISPONBILTA E CONDIZIONI DI FORNITURA , PABOTOCIOCOBEHOCTH KAXAON KOH®UIYPALIMM CIIPALLIMBAMTE HALUMX

CONSIGLUAMO DI INTERPELLARE 1L NOSTRO UFFICIO TECNICO COMMERCIALE KOHCYAbTAHTOB.
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ALM2 B

Parti accessorie a corredo del motore AKceccyapbl, 10CTaBASEMbIE CO CTaHAAPTHBIM MOTOPOM:
standard: linguetta a disco (codice 522057),  CerMeHTHas WoHKa (KOA MCoAHeRUs 522057),
dado M12x1.5 [codice 523016), M12x1.5 ratika (koa ucnoaHenus 523016),

wawba (koa ucrnoaHeHns 523005),

rosefia elastica spaccata (codice 523005). "
Porte standard: filetti M8 profondita CraHAapTHLIE KaHansi: M8 rmyGuka 17 m,
: P G1/4 raybuna 12 mm.

utile 17 mm. KOHWYECKMIi BaA Takxke AOCTYNEH C KAouoM 3,2 MM ("T3").
Drenaggio G1/4 profonditd utile 12 mm.

Disponibile su richiesta albero conico con

linguetia a disco di spessor e 3,2 mm (" T3").
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TIPO CILINDRATA PORTATA a 1500 giri/min PRESSIONI MASSIME VELOCITA MASSIMA DIMENSIONI
™ PABOYMM OEBEM PACX0A npu1500 o6/muH MAKCUMAABHOE AABAEHUE MAKCUMAABHASA PASMEPb|
P| PC Pp CKOPOCTb L Mo d b o

cm’/giro (cm7/06) [itri/min (A/MuH) bar giri/min (06/MuH)

R T R T AT L RN
Cworise | oo | a7 | 20| 0| 70| s | w10 13| we| @

AMZ2-RA40ET 28,2 40,1 170 160 185 2500 64 | 1305 19 M8 40




ALM2A

Parti accessorie a corredo del motore
standard: linguetta (codice 522067).
Monta flangia 82-2 (A] secondo norma
SAE J744c.

le porte standard sono lavorate secondo la

specifica SAE J1926/1 (ISO 11926-1)

relativa a porte filettate con tenuta O-ring.

Filetto 1/4-28 UNF profondita utile 16 mm.

Drenaggio G1/4 profondita utile 12 mm.

MARZOCCHIPOMPE

AKceccyapbl, TOCTaBASIEMbIE CO CTAHAAPTHLIM MOTOPOM:
LNOHKa (Koa ucnonHenuns 522067).
MpucoeanHuTeAbHbIN praHel 82-2 (A-A)

B cootBercTBum ¢ SAE J744c.

CraHaapTHble KaHaAbl "D", 06paboTaHHbIE B COOTBETCBMMU
¢ pe3b60BbIM KaHaAOM C KOAbLIEBLIM YAOTHEHUEM

B KOHMYeckom otBepctumn SAE J1926/1 (ISO 11926-1).
Pe3bboBoi kaHan 1/4-28 UNF raybuHa 16 mm.

ApeHax G1/4 raybuHa 12 mm.
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11/16-12 UNF G1/4 11/16-12 UNF
+0.03 90
397+0
A-A g
1/4-28 UNF
TIPO CILNDRATA  |PORTATA a 1500 giri/min PRESSIONI MASSIME VELOCITA MASSIMA DIMENSIONI
™n PABOYMI OBBEM PACXOL nput500 o6hmH | MAKCUMAIIBHOE IABMEHVE | MAKCUMAJIbHAS PASMEPbI
P PC PP CKOPOCTb L M

cm®/giro (cmM ¥/06) [itri /min (n/MUH) bar giri/min (06/MuH)
9 Y

22 AM2ARA0E1 28,2

40,1 170 160 185 1800 64 130,5




ALM2BK1

Parti accessorie a corredo del motore
standard: linguetta a disco (codice 522055),
dado M12x1.5 [codice 523016,

rosefia elastica spaccata (codice 523005).
Porte standard: filetti M6 profondits utile 13 mm.

| MARZOCCHIPOMPE
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Akceccyapbl, NOCTaBASIEMbIE CO CTAHAAPTHbIM MOTOPOM:
CErMeHTHasI LIMOHKa (KOA ucroAHeHus 522055),
M12x1.5 rasika (koa ucrioaHeHust 523016),

wawba (koa ncrnoaHeHns 523005),

CraHaapTHble KaHaAbl: M8 raybuHa 13 Mwm,

G1/4 raybuna 12 mm.
Drenaggio G1/4 profonditd utile 12 mm.
90 37.7 M
72 13,247 L
9N°4 18.
M6 i 7.2 M6
A
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/ ™ ‘ Q o o w " X ) N
* K N2 3 \ - )4 2
B | ‘ ! o () o g &
\/ﬁ 1@ | — L ~—{| w215 L &\;
A
A Q?: {/O
$ VAR {D =15
D G1/4 D
40 -0.02 85 40
3-0.05
A-A 2
TIPO CILINDRATA PORTATA a 1500 giri/min PRESSIONI MASSIME VELOCITA MASSIMA DIMENSIONI
™n PABOYMIA OBEM | PACXOA npn1500 o6/muH MAKCUMAABHOE AABAEHUE MAKCUMAABHAS! PA3MEPbI
P Pc Pp CKOPOCTb L M D

cm?/giro (cM ¥/06) litri /min (A/MuH) bar bar bar giri/min (06/MmH)

MM MM MM
wemzie | oo | 7 | o0 |0 | 20| e | a1 | ms | o

osonan | 27 | w7 w0 | | ws | ww | s | ms | o

AUM2BKT-R40E1T 28,2 40,1 170 160 185 2600 63,8 130,5 20
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ALM2BK2 B

Parti accessorie a corredo del motore AKceccyapbl, MOCTABASEMbIE CO CTAHAAPTHBIM MOTOPOM:
standard: linguetia a disco [codice 522055),  CerMeHTHas LNoHKa (KOA MCToAHeHUs 522055),
dado M12x1.5 (codice 523016), M12x1.5 ravika (koA ucrnorHeHus 523016),

rosefta elastica spaccata (codice 523005). waviba (koA MCHOAHe"',”ﬂ 523005),
Porte standard: filetii M& profonditar utile 13 mm CTaHABDTHbIE KaKanel: M6 myGuta 13 .
- ) : P 2 Ans yeTaHOBKM MOTOpa: 3aTAHYTb KAOUYOM 2 60ATa
Fissaggio motore: n.2 viii M10, coppia di M10 ¢ momeHTom 46 + 4 Hw.
serraggio 46 + 4 Nm. ApeHax G1/4 raybuHa 12 mMm.
Drenaggio G1/4 profondita ufile 12 mm.
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60 13 275 L
M6 7.2 i 105 N°2 M6
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\l \/ﬁ 1@ A ?.‘:\ U é}\ M12x1.5 —+ /&\;/
: o
T = 15
D G1/4 D
40 -0.02 40
3-0.05
A-A =
TIPO CILUNDRATA  PORTATA a 1500 giri/min PRESSIONI MASSIME VELOCITA MASSIMA DIMENSIONI
™n PABOYMII OBLEM | PACXOA mpui500 o6/muH MAKCUMAABHOE AABAEHME MAKCHUMAABHAS PA3MEPbI
P PC Pp CKOPOCTH L M D

cm?/giro (cm %06) litri /min (a/MuH) b elels bar giri/min (06/MuH)

ar MM MM MM

AUM2BK2-R-40E1T 28,2 40,1 170 160 185 2600 61 127,5 20
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ALM2BK4 B

Parti accessorie a corredo del motore AKceccyapbl, 10CTaBASEMbIE CO CTaHAAPTHBIM MOTOPOM:
standard: linguetta a disco (codice 522055),  CerMeHTHas WnoHKa (KOA MCoAHeRus 522055),
dado M12x1.5 [codice 523016), M12x1.5 ratika (koa ncnoaHenns 523016),

rosefia elastica spaccata (codice 523005). waviba (koA ”CHOAHeH_”ﬂ 523005),
Porte standard: filetii M6 profonditar utile 13 mm CraHAapTHbIe KaHanel: M6 ryGuta 13 v,
) ) : ] p : S yCTaHOBKM MOTOpa: 3aTAHYTb KAOYOM 2 60ATa
Fissaggio motor: n.2 viti M10, M10 ¢ MomeHToM 46 + 4 Hu.
coppia di serraggio 46 + 4 Nm. ApeHax G1/4 raybuna 12 mm.
Drenaggio G1/4 profondita ufile 12 mm.
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TIPO CILINDRATA PORTATA a 1500 giri/min PRESSIONI MASSIME VELOCITA MASSIMA DIMENSIONI
™n PABOYMI OEBEM | PACXOA npu1500 o6/muH MAKCUMAABHOE AABAEHME MAKCUMAABHASA PASMEPbI

2 PC Pp CKOPOCTb L M D

cm¥/giro (cm /06) [itri/min (a/MuH) bar bar bar giri/min (06/MuH)

uzaron | 45 | o4 | o0 0] 20 0 | & | %5 | 15|

AUM2BK4-R-40E1T 28,2 40,1 170 160 185 2600 61 127,5 20
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ALM2BK7 B

Porte standard: filetti M6 profondita uile 13 mm.  CranaaptHble kaHanbl: M6 ray6uxa 13 mw.
Fissaggio motore: n.2 viti M10, coppia di AAA YCTaHOBKM MOTOpA: 3aTAHYTb KAKYOM 2 60ATa
serraggio 46 + 4 Nm. M10 ¢ momeHTOM 46 + 4 Hm.

Drenaggio G1/4 profondita ufile 12 mm. Apenax G1/4 raybuHa 12 mm.
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TIPO CILINDRATA PORTATA a 1500 giri/min PRESSIONI MASSIME VELOCITA MASSIMA DIMENSIONI
™n PABOYMI OBEM | PACXOA npn1500 o6/muk| MAKCUMAABHOE AABAEHME MAKCUMAAbHAS PA3MEPbI
P Pe Pp CKOPOCTb L M D

cm?/giro (cm06) [itri/min (a/MuH) bar giri/min (06/MuH)
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FLANGE / ®NAHLbI

ALBERI / BAAbI

MARZOCCHIPOMPE
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FLANGE / ®AAHUbI

ALBERI / BAAbI

MARZOCCHIPOMPE
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MARZOCCHIPOMPE

ALM2 B

PORTE / KAHAAbI

MOTORE BIDIREZIONALE MOTORE MONODIREZIONALE
PEBEPCWBHbIN MOTOP HEPEBEPCWBHbIW MOTOP
TIPO USCITA - ENTRATA ENTRATA
BbIX0A - BXOA BX0A

AM2...6 + AIM2..9

AM2...16 + AM2...25

I'valori delle coppie di serraggio delle viti presenti nel kit raccordo sono indicate a pag 46 (capitolo accessori).
MOMEHT 3aTsKKN PUTUHIOB NOKa3aH Ha CTp.46 (pasaen aKceccyapo).

MOTORE BIDIREZIONALE MOTORE MONODIREZIONALE
PEBEPCUBHbIV MOTOP HEPEBEPCUBHbIA MOTOP
< TIPO USCITA - ENTRATA ENTRATA
BbIXOA - BXOA BX0A

AM2...6 + AIM2...1

I valori delle coppie di serraggio delle viti presenti nel kit raccordo sono indicate a pag 46 (capitolo accessori).
MOMEHT 3aTsXKM UTMHIOB NoKasaH Ha cTp.46 (pasaen akceccyapos).

MOTORE BIDIREZIONALE MOTORE MONODIREZIONALE
PEBEPCUBHbIA MOTOP HEPEBEPCMBHbIN MOTOP
<| —- {W I TIPO USCITA - ENTRATA ENTRATA
™n BbIXOA - BXOA BXOA
A A

AM2...6 + AM2...16 G1/2 G1/2

Raccordo G1/2 coppia di serraggio massima 50 Nm. Raccordo G3/4 coppia di serraggio massima 60 Nm.
Consigliamo di richiedere conferma al fornitore del raccordo.

MowmeHr 3atsxku anst G1/2 ¢putunros: 50 Hv. MomeHT 3atsixku ans G3/4 ¢utuHro: 60 Hm.
MoxanysicTa, coraacyire ¢ NOCTaBLUMKaMM PUTHHIOB.

MOTORE BIDIREZIONALE MOTORE MONODIREZIONALE
PEBEPCWBHbIVM MOTOP HEPEBEPCHBHbIN MOTOP
<| —- {” S TIPO USCITA - ENTRATA ENTRATA
™n BbIXOA - BXOA BXOA

Raccordo Re1/2 coppia di serraggio massima 50 Nm. Raccordo Re3/4 coppia di serraggio massima 60 Nm.
Consigliamo di richiedere conferma al fornitore del raccordo.

MowmeHT 3atsaxku ara G1/2 ¢utnHros: 50 Hv. MomeHT 3atsxku aaa G3/4 ¢utuHros: 60 HM.
[MoxanyicTa, coraacyiTe ¢ nocTaBLUMKaMU GUTUHIOB.



MARZOCCHIPOMPE

HIGH PRESSURE GEAR PUMPS

ALM2 I

PORTE / KAHAAbI

< F N MOTORE BIDIREZIONALE MOTORE MONODIREZIONALE
\k j PEBEPCVBHBbIV MOTOP

HEPEBEPCMBHbI/ MOTOP
TIPO USCITA - ENTRATA ENTRATA
™n BbIXOA - BXOA BXOA

STANDARD SAE J1926/1

AM2...6 + AIM2...40 11/1612 UNF

7/8-14 UNF

Raccordo 7/8-14 UNF coppia di serraggio massima 70 Nm. Raccordo 1 1/16-12 UNF coppia di serraggio massima 70 Nm.
Consigliamo di richiedere conferma al fornitore del raccordo.

MowmeHr 3atsxku ars 7/8-14 UNF ¢utnrros: 70 Hm. MomeHT 3ataxku ana 1 1/16-12 UNF ¢putuHros: 70 Hw.
Moxany¥icTa, cornacyite ¢ noctasLUMKaMu GUTUHIOB.

MOTORE BIDIREZIONALE MOTORE MONODIREZIONALE
PEBEPCUBHbIN MOTOP HEPEBEPCWBHbIW MOTOP

TIPO USCITA - ENTRATA ENTRATA

mn BbIX0A - BXOA BX0A

AM2...6 + AIM2...12

| valori delle coppie di serraggio delle viti presenti nel kit raccordo sono indicate a pag 46 (capitolo accessor).
MOMEHT 3aTsKKM QUTMHIOB NOKa3aH Ha CTp.46 (pasaen akceccyapos).




= |MARZOCCHIPOMPE

HIGH PRESSURE GEAR PUMPS

ALM2 CURVE PABOYNE
CARATTERISTICHE AAPARTERVI GIVINVIIAY 2
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MARZOCCHIPOMPE

Polenza erogata  Moasoaumast mowHocts P [kW]
Momento forcente erogato  Moaoanmbiil MomeHT M [Nm]
Velocitd di rotazione  CkopocTs BpatueHns  n [giri/min] [06/MuH]
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Potenza erogata  Moasoanmas mowHocs P kW]
Momento forcente erogato  MoaoaumbiA MomeHT M [Nm]
Velocita di rotazione  CkopocTs Bpawerns  n [giri/min] [06/MuH]

MARZOCCHIPOMPE
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MARZOCCHIPOMPE

Polenza erogata  MMoasoanmast MowHocts P [kW]
Momento forcente erogato  MoaBoaumbif MomeHT M [Nm]
Velocita di rotazione  CkopocTs BpateHus  n [giri/min] [06/MuH]
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Polenza erogata  MMoasoanmast mowHocts P [kW]
Momento forcente erogato  MoaBoaumMbiA MomeHT M [Nm]
Velocita di rotazione  CkopocTs BpatueHns  n [giri/min] [06/MuH]
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MARZOCCHIPOMPE

HIGH PRESSURE GEAR PUMPS

ALM3 |

COME ORDINARE / KAK 3AKA3bIBATb

AUM3 Tiro | RomzoNe | | Tacua | | Amero * | | PorE* | |Guarnizioni *| | OpzioN* | | DRENAGGIO **
Tvn Bpatuexune Pasmep Ban * AHUM * YnAoTHeHns % Onummn * ApeHax **
[ [ [
pomnycK D | DESRRA Guarnizioni /YnroTHeHus
10 YACOBOM
A SINISTRA 33 nponyck (T uHrepsaa = -10°C + 80°C)
S IPOTUB, v
YACOBOV
R | REVERSBIE 40
PEBEPCUBHbIN 50 OpZiOni /OI‘ILlMM
60
Drenaggio /ApeHax
66 EO = drenaggio interno/ BHyTpEHHMI ApeHax
80 E1 = drenaggio esterno/ BHewwHuit ApeHax G 3/8
*** E2 = drenaggio estemno,/ BHewwHuI ApeHax 3/4-16 UNF
Q4 E3 = drenoggio esterno/ BHeLwHW ApeHax G 1/4
***E3 = drenaggio esterno/ BHewHuii apeHax 9/16-18 UNF
110
120 [*) = compi da specificare se diversi dallo standard
"tipo motor "/ AOAKHO BbITb OPEAENEHO ECAM

135 “TMn MoTopa” OTAMYaEeTCs OT CTaHAAPTHOIO

[**] = solo per rotazione R / Tonbko arst TMna BpaiueHus R
[***) = Porta di drenaggio lavorate secondo la
specifica SAE J1926/1 (ISO 11926-1) relativa a
porte filefiate con tenuta O-ring. Pr - ofonditd utile
12,7 mm. / "E2" kaHaA ApeHaxa, 06paboTaHHbIi

B COOOTBETCTBUM C Pe3bO0BLIM KAHaAOM C KOAbLIEBbBIM
(0-06pa3HbIM) ynAOTHEHUEM B KOHUYECKOM KOpIlyce
SAE J1926/1(I1SO 11926-1). [aybuHa pe3bbbl 12,7 MMm.

Tipi Motore Standard / CraHaapTHble TvRbI MOTOPOB

nponyck= flangia europea + albero TO + porte E + guarnizioni standard /' esponesickuii prarew + Baa TO + kaHanbl E + CTAHAPTHbIE YIIAOTHEHMS
A = flangia A + albero C1 + porte A + guarnizioni standard / ¢rarew A + Baa C1 + kaHaAbl A + CTAHAGPTHBIE YIAOTHEHHS

Esempi / Mpumepsr

AIM3-D-30 = motore destro, 20 cc/rev, flangia europea, albero conico 1:8, gorte flangiate tipo E, guamizioni standard
BpaLLeHue no yacoBok, 20 Kyb.cMm/06, eBponerckmi paaHew, 1:8 KoOHMYeCKui Bas, , KaHaAbl AaHua Tuna E,

CTaHAAPTHbIE YNIAOTHEHMS
motore destro, 20 cc/rev, flangia europea, albero cilindrico ( CO), porte flangiate tipo E, guarnizioni standard
BpalLeHue rno yacoBok, 20 Kyb.cM/06, eBponeickmi praHew, uMAMHAprYeckuii Baa (C0), kaHabl draHUa Tvna E,

CTaHAapPTHbIE YIAOTHEHUS

AIMBA-D-30-E = motore destro, 20 cc/rev, flangia SAE B 2 fori, albero cilindrico, porte flangiate (E), guamizioni standard
BpaLeHue no yacoBor, 20 kyb.cM/06, praHLbl SAE ¢ 2 0TB., UMAMHAPHUYECKUI BaA, KaHaAbl paaHua (E),
CTaHAaPTHbIE YIAOTHEHUS

AIMBAR-40- E1 = motore reversibile, 26 cc/rev, flangia SAE B 2 fori, albero cilindrico, porte flangiate A, guamizioni standard,
drenaggio esterno (E1)
peBepcHBHbIM MOTOp, 26 Kyb.cM/00, praHLbl SAE ¢ 2 0TB., UMAMHAPUYECKMI BaA, KaHaAbl paaHUa Tmna A,
CTaHAapPTHbIE YNAOTHEHUS, BHELLUHMI ApeHax (E1)

ALM3-D-30- CO

LE TAVOLE DI PRODOTTO RAPPRESENTANO | TIPI MOTORE STANDARD PER B TABAMLIAX MOAEAEW MOKA3AHbI HALLIM CTAHAAPTHBIE MOAEAW. OB30PHbIE
MARZOCCHI POMPE L E TAVOLE SINOTTICHE DI FLANGE, ALBERI E PORTE HANNO TABAMLIbI C DAAHLIAMM, BANAMM M KAHAAAMM MOKA3BIBAIOT BCE BO3MOXHBIE
LO SCOPO DI RAPPRESENTARE TUTTE LE POSSIBIL CONFIGURAZIONI DI PRODOTTO . BAPUAHTbI KOHOUIYPALIMI. AASI BOAEE MOAPOBHOM MHOOPMALIMK O

PER MAGGCIORI DETTAGL SULLE DISPONIBILTA E CONDIZIONI DI FORNITURA, PABOTOCIIOCOBHOCTH KAXKAOM KOHOUIYPALIMI CIIPALLIMBAMTE HALLIMX

CONSIGUAMO DI INTERPELLARE IL NOSTRO UFFICIO TECNICO COMMERCIALE KOHCYAbTAHTOB.
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ALM3 -

Parti accessorie a corredo del mofore AKceccyapbl, MOCTABASEMbIE CO CTaHAAPTHBIM MOTOPOM:
standard: linguetia a disco [codice 522058),  cerMenTHas WnoHKa (KOA MCoAHeRUs 522058),
dado M14x1.5 (codice 523017), M14x1.5 ravika (koa ucrionHenns 523017),

wawba (koa ncrnoaHeHns 523005),

LOST”Ofdojnci ?ﬁ’?ﬁcﬁ/\t‘]’émd'fce j?g Oﬁél' CranaapTHble kaHanbl: M10 ray6uta 19 mm,
orte standard: filetti profondita utile G3/8 ray6ura 15 v,

19 mm.
Drenaggio G3/8 profondita ufile 15 mm.

1205 47 M
985 14,33 L
M10 11N°4 285, M10
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h 47005 120 h
N
A-A o
TIPO CILINDRATA PORTATA a 1500 giri/mi PRESSIONI MASSIME VELOCITA MASSIMA DIMENSIONI
™n PABOUMYI OBBEM | PACXOA mpni500 o6/un MAKCUMANBHOE JABNEHVE | MAKCUMAABHAS PA3MEPbI
P| Pc Pp CKOPOCTb L M d h

cm?/giro (cm %06) litri /min (a/Mu) bar bar bar giri/min (06/MmH)

Shorse |2 | | mo| 20| 0| w0 | oas| tbs 7| 5|

Cacrow | o | v | w| wo| ws| w0 | 7| iws n| 6
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| MARZOCCHIPOMPE

ALM3A -

Parti accessorie a corredo del motore AKceccyapbl, MOCTaBAAEMbIE CO CTaHAGDTHbIM MOTOPOM:
standard: linguetia (codice 522068). LINOHKa (KoA ncnonHenns 522068).
Monta flangia 101-2 (B) secondo norma [pucoeantmtenshibii ¢prarew 102-2 (B)
SAF |744c. B cootBercTBum ¢ SAE J744c.

. I PesbboBoi kaHan 1/4-28 UNF raybuna 20 mMm.
Filetto 1/4-28 UNF profondita utile 20 mm. CTaHARDTHEIE KAHAALE
Porte standard: filetti 3/8-16 UNC pe3b60B0i kaHan 3/8-16 UNF ry6uta 19 mm,
profonditd utile 19 mm, filetii 7/16-14 UNC  peab6osoit kaHan 7/16-14 UNF ray6una 19 mm,
profondita ufile 19 mm. ApeHax G3/8 rybura 15 mm.

Drenaggio G3/8 profondita ufile 15 mm.

M
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A 9.7 146 19 A
c 33 e
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+0.03
6.35 10 120
A-A 3
1/4-28 UNF
TIPO CINDRATA | PORTATA @ 1500 giri/min PRE,aj'}gubmsng‘E VELOCITA MASSIMA DIMENSIONI
iz PABOYMN OBBEM | PACXOA npu1500 o6/muk AABAEHME MAKCHUMAABHAS! PASMEPbI
P PC Pp CKOPOCTL L M A B c D

cm®/giro (cm¥06) [itri/min (a/MuH) ar | bar giri/min (06/MuH)
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FLANGE / ®AAHLbI

ALBERI / BAAbI

= |MARZOCCHIPOMPE
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ALM3

PORTE / KAHAAbI

MOTORE BIDIREZIONALE MOTORE MONODIREZIONALE
PEBEPCWBHbIV MOTOP HEPEBEPCWBHbIV MOTOP
TIPO USCITA - ENTRATA ENTRATA
n BbIX0OA - BXOA BX0A

AM3...33 + AIM3...60 56 27 M10

AM3...80

B C

56 27 M10

| valori delle coppie di serraggio delle viti presenti nel kit raccordo sono indicate a pag 46 (capitolo accessori.
MoMeHT 3aTsXKK QUTUHIOB MOKa3aH Ha CTp.46 (pasaen akceccyapos).

MOTORE BIDIREZIONALE MOTORE MONODIREZIONALE
PEBEPCUBHbIA MOTOP HEPEBEPCMBHbI/ MOTOP
TIPO USCITA - ENTRATA ENTRATA
™n BbIXOA - BXOA BXOA

| valori delle coppie di ser raggio delle viti presenti nel kit raccordo sono indicate a pag 46 (capitolo accessori).
MoMEHT 3aTsXKK QUTUHIOB MOKa3aH Ha CTp.46 (pasaen akceccyapos).

MOTORE BIDIREZIONALE MOTORE MONODIREZIONALE
PEBEPCHBHbI MOTOP HEPEBEPCUBHbIN MOTOP
TIPO USCITA - ENTRATA ENTRATA
™n BbIXOA - BXOA BXOA

A

MARZOCCHIPOMPE

.- . 4 o1 1/4

Raccordo G3/4 coppia di serraggio massima 60 Nm. Raccordo G1 coppia di serraggio massima 70 Nm. Raccordo G1 1/4 coppia
di serraggio massima 80 Nm. Raccordo G1 1/2 coppia di serraggio massima 90 Nm. Consigliamo di richiedere conferma al fornitore
del raccordo.

MowmeHT 3atskkn s G3/4 putuHros: 60 Hv. MomeHT 3atsaxkmn ars G1 ¢utuHros: 70 Hw.

MomeHt 3atsxkm s G1 1/4 putnrros: 80 Hm. MomenT 3ataxun pa G1 1/2 ¢utunros: 90 Hm.

TMoxanyiicta, cornacysre ¢ noCTaBLUMKaMM GUTUHIOB.

40

MOTORE BIDIREZIONALE MOTORE MONODIREZIONALE
PEBEPCWBHbIM MOTOP HEPEBEPCWBHbIM MOTOP
TIPO USCITA - ENTRATA ENTRATA
™n BbIXOA - BXOA BXOA

Raccordo Re3/4 coppia di serraggio massima 60 Nm. Raccordo Rel coppia di serraggio massima 70 Nm. Raccordo Rel 1/4 coppia
di serraggio massima 80 Nm. Raccordo Re1 1/2 coppia di serraggio massima 90 Nm. Consigliamo di richiedere conferma al fornitore

del raccordo.

MowmeHT 3atskkn ana G3/4 puturHros: 60 Hv. MomeHT 3atsaxkmn ara G1 ¢utuHros: 70 Hw.
MowmeHt 3atsxku arsi G1 1/4 ¢putnrros: 80 Hm. MomeHt 3ataxku ars G1 1/2 ¢utnnros: 90 Hm.
TMoxany#icTa, cornacyite ¢ noctasLUMKaMu GUTUHIOB.



ALM3

PORTE / KAHAIbI

| MARZOCCHIPOMPE

O

STANDARD SAE J1926/1

MOTORE BIDIREZIONALE MOTORE MONODIREZIONALE
PEBEPCWBHbIV MOTOP HEPEBEPCWBHbIN MOTOP

TIPO USCITA - ENTRATA ENTRATA

™ BbIXOA - BXOA BX0A

A A

AIM3...33 + AIM3...50 15/1612 UNF 11/1612 UNF

AIM3...94 + AIM3...135 17/812 UNF 15/16-12 UNF

Raccordo 1 1/16-12 UNF coppia di serraggio massima 70 Nm. Raccordo 1 5/16-12 UNF coppia di serraggio massima 80 Nm. Raccordo 1 5/8-
12 UNF coppia di serraggio massima 80 Nm. Raccordo 1 7/8-12 UNF coppia di serraggio massima 80 Nm. Consigliomo di richiedere conferma af
fomitore del raccordo.

MowmeHr 3ataxku s 1 1/16-12 UNF ¢utnnros: 70 Hm. MomeHT 3atsaxku ars 1 5/16-12 UNF ¢uturros: 80 Hm.

MowmeHT 3atsbxku arst 1 5/8-12 UNF puturros: 80 Hm. Moment 3atsxku aa 1 7/8-12 UNF ¢utuHros: 80 Hm.

MoxanysicTa, coraacyite ¢ NOCTaBLUMKaMM PUTHHIOB.

7
V4
O
=
>

ool ——f(—F——
O 6
O

A

MOTORE BIDIREZIONALE MOTORE MONODIREZIONALE
PEBEPCWBHbIY MOTOP HEPEBEPCWBHbIV MOTOP
TIPO USCITA - ENTRATA ENTRATA
™n BbIXOA - BXOA BX0A

C C

A D
AM3...33 + AM3...80| 26,19 52,37 3/816UNC 27 | 2223 47,63 3/816UNC 19

I valori delle coppie di ser raggio delle viti presenti nel kit raccordo sono indicate a pag 46 [capitolo accessori).
MomeHT 3aTsXKu GUTMHIOB NOKa3aH Ha CTp.46 (pasaen akceccyapos).

MOTORE BIDIREZIONALE MOTORE MONODIREZIONALE
PEBEPCHMBHbIN MOTOP HEPEBEPCUBHbI/ MOTOP
TIPO USCITA - ENTRATA ENTRATA
™n BbIXOA - BXOA BXOA

AIM3...33 + AIM3...80 55 27 M8 55 19 M8

I'valori delle coppie di serraggio delle viti presenti nel kit raccordo sono indicate a pag 46 (capitolo accessori).
MOMEHT 3aTsiKH UTUHIOB OKa3aH Ha CTp.46 (pasaen aKceccyapos).
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ALM3 CURVE PABOSYIE
CARATTERISTICHE XAFARTERVIGIVINVISALIY]S
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Polenza erogata  Moasoanmast mowHocts P [kW]

Momento forcente erogato  MoaBoanmbii momeHT M [Nm]
Velocita di rotazione  CkopocTs Bpawerns  n [giri/min] [06/mMuH]
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Polenza erogata  Moasoanmast mowHocts P [kW]
Momento forcente erogato  MoaBoanmbiA MomeHT M [Nm]
Velocita di rotazione  CkopocTs BpatueHns  n [giri/min] [06/MuH]

P kW]
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Pofenza erogata  Moasoanmas mowwHocts P [kW]
Momento forcente erogato  MoaBoanmbii momeHT M [Nm]
Velocita di rotazione  CkopocTs Bpaietns  n [giri/min] [06/MuH]
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ACCESSORI

RACCORDI

MARZOCCHIPOMPE

AKCECCYAPH!

OUTUHTU

le flange di raccordo sono disponibili in ghisa o in acciio secondo
le modalita indicate nelle pagine seguenti. Sono fornite in kit che
comprendono vifi, rondelle e guamizioni in mescola NBR. Il campo
di temperature per servizio continuo va da -30°C a +100°C.

le coppie di serraggio delle viti fornite sono indicate in tabella.

Per maggiori indicazioni relativamente alle dimensioni dei raccordi
disponibili, fare riferimento al catalogo dei modelli ALP.

KIT GUARNIZIONI

UyryHHble v CTaAbHbIe GUTUHIM AOCTYMHbI KaK OMUCaHO HUXe,
COBMECTHO C MOHTaXHbIMM BUHTaMH, lwanbamu n NBR
YNAOTHEHUSIMU (TeMnepaTypHbIH Auanal3oH ot -30°C a0 +100 °C).
MOMEHT 3aTsXKM BMHTOB NOKasaH B TabAuLax Aaiee.

s uHGopmaLmm o paamepax AOCTYNHbLIX UTUHIOB CM.

karanor moaenes ALP.

KOMMAEKT 3AMACHbBIX YIAOTHEHUA

| motori in configurazione standard vengono fomiti con guamizioni in
mescola NBR. le condizioni d'uso sono indicate nelle pagine
infrodutiive. | codici di ordinazione dei kit guamizioni sia per le
versioni standard che per le versioni speciali sono indicafi nelle
pagine seguenti.

Nel caso di sostituzione delle guarnizioni, consigliamo di operare
con attenzione per evitare qualsiasi danneggiamento delle parti, di
curame la pulizia per evitare confaminazioni, di serrare le viti di
chiusura al corretto valore di coppia.

CraHaapTHbie Moaenu ocHallarotcs NBR ynaoTHeEHUsMY.
Aocnyctumble paboyune ycAOBUSA yKa3aHbl B PaSAEAE TEXHMYECKOM
MHGOPMaLmMK. B cryyae 3amMeHbl YIAOTHEHMI TMAPOMOTOPa
nocrapanTeCh He MOBPEAUTb COCTABHbIE YacTW. BaxHo utobbl Bce
KOMIMOHEHTbI ObIAM OYMLLEHBI HAANEXALLMM 06Pa3oM, ANS
n3bexaHus 3arpsi3HEHNS U NPaBUAbLHOM 3aTSXKKM BUHTOB MOTOPA.
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KIT GUARNIZIONI / KOMNAEKT 3ANACHbIX YIIAOTHEHWUMA

GRUPPO TIPO ROTAZIONE GUARNIZIONII OPZIONI CODICE
FPYTITA T™r BPALEHWE YINAOTHEHUA ornumn KOA UCTIOAHEHWSA

HeTt 650241 /R

V 650242 /R

D/S ST 650243 /R

) H 650252/R

AU tutti / Bee er Her 650225/R

V 650253 /R

R ST 650255/R

H 650254 /R

Het 650259/R

v 650260/R

D/S ST 650261 /R

tutti / Bce i 650262/k

ALM2 HeT HeT 650230/R

vV 650256/R

R ST 650258/R

H 650257 /R

HeT 650343 /R

\ 650344 /R

D/S ST 650346/R

H 650345/R

HeTt HeT Her 650335/R

% 650336/R

R ST 650338/R

H 650337 /R

ALM3 HeT 650347 /R

\ 650348/R

D/S ST 650350/R

H 650349/R

A Her Het 650339/R

vV 650340/R

R ST 650342/R

H 650341 /R
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la Marzocchi Pompe declina ogni responsabilitar legata

ad eventuali errori generati nella redazione del presente catalogo.

Fermo restando le caratteristiche generali,le raccomandazioni
per l'installazioni e le condizioni d'impiego indicate,

i dati confenuti in quesfa pubblicazione sono forniti a fitolo
indicativo e ci riserviamo il diritto di variare le caratteristiche
fecniche della produzione senza preawviso.

le applicazioni delle pompe e dei motori che richiedono
una particolare affidabilita di funzionamento

es. apparecchiature aereonautiche, aereospaziali, militari,
nucleari, ecc...) dovranno essere specificate nell'ordine

e da noi espressamente autorizzate per iscritio.

Marzocchi Pompe He HeCET OTBETCTBEHHOCTb 3@ BO3MOXHbIE OLLIMOKH,
AOMyLUEHHbIe B 3TOM KaTaAore.

3a UCKAKYEHMEM OCHOBHbIX BO3MOXHOCTEM, MHCTPYKLMM

10 yCTAHOBKE U1 3KCrAyaTauuu, MHPopMaLms B 3TOM M3AAHUN
SIBASIETCSA CIPaBOYHOM.

Mei octaBAsiem 3a c060# NpaBo M3MEHSTb TEXHUYECKYHO
cneunPuKaLmnIo Haleh npoAyKUMM 6e3 NPeABaPUTEABHOIO
coobLeHns. CneunarbHbie NPUMEHEHMS HAaCOCOB M MOTOPOB
TpebytoLLMe BbICOKOTr0 KOAQPULMEHTA HAAEXHOCTH (Hanpumep

B aBMaLnm, aBUaKOCMMYECKOM MPOMbILUAEHHOCTH, BO3AYLLIHbIX
BOViCKax, IAepHOM 000pyAOBaHUM U T.A.) AOAKHbI ObITb
YMNOMSIHYTbI PU 3aKa3e 1 MOAYYUTb Halle MUCbMEHHOE 0A0BpEHME.

Codice  CD1006/02
Stampato 11/04
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ALM2-T

Motore con cuscinefto (opzione T).

Permette |'applicazione Ji)corichi radiali e/0
assiali sull'albero.

Parti accessorie a corredo del motore con
albero "T4": linguetta a disco (codice
522057), dado M14x1.5 (codice 523017,
rosetta elastica spaccata (codice 5230006).
Por fe standard: filetti M6 profondita utile

13 mm, filefti M8 profondita ufile 17 mm.
Drenaggio G1/4 ['E1") profondita ufile

12 mm.

Disponibile su richiesta albero cilindrico "C4".

MARZOCCHIPOMPE

(HIGH PRESSURE GEAR PUMPS

Morop ¢ onopo# (onums T).

OTa onums NO3BOASIET HarpyxaTb BaA MoTopa
PaAnanbHbIMU U/ MAM OCEBLIMM Harpy3Kamu.
AKkceccyapbl noctaBAsieMble ¢ BaAOM moTopa "T4":
CEerMeHTHas LUMNOHKa (KoA ucroaHerus 522057),
M14x1.5 ravika (koa ucnoaHenus 523017),
Lwariba (koa ucroaHeHus 523006),

CraHAapTHbIE AuHUKM: M6 raybuHa 13 mm,

M8 raybuHa 17 mm.

ApeHax G1/4 ("E1") raybuHa 12 mm.

Onums ("C4") (UMAMHAPUYECKUY Ba) TakXe AOCTyMHa.
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TIPO CILINDRATA PORTATA a 1500 giri/min PRESSIONI MASSIME VELOCITA MASSIMA DIMENSIONI
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ALM2BK1-T -

Motore con cuscinetto (opzione T). Morop ¢ onopovi (onums T).

Permette |'applicazione cf carichi radiali /0 37a onuMs NO3BOASIET HarpyxaTb BaA MOTOPa
assiali sull'albero. DaAMAAbHBIMU U/ UAM OCEBBIMM Harpy3Kamu.

Parti accessorie a corredo del motore con Akceccyapbl noctaBasieMble ¢ BaAoM MoTopa "T5":
albero "T5": linguetta a disco (codice CerMeHTHas LIMOHKa (KOA UCoAHEHHS 522057),
522057), dado M14x1.5 [codice 523017),  M14x1.5 raiika (koA ucnoaHenms 523017),
rosefta elasfica spaccata (codice 5230006). wanba (koa ucnoaxerms 523006),

Por te standard: filefti M6 profondita utile CranaapTHble AuHum: M6 raybura 13 mm,

13 mm. M8 raybuHa 17 mm.

Drenaggio G1/4 ['E1") profondita utile Aperax G1/4 ('E1") ray6una 12 mm.

12 mm. Onums ("C5") (UMAMHAPUYECKMI BaA) TaKXe AOCTYMHa.

Disponibile su richiesta albero cilindrico "C5 "
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